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Semestr 5, rok akademicki 2025/2026

Propozycje tematéw prac dyplomowych dla studentéw kierunku Mechatronika | stopnia

Przed zgtoszeniem pracy w SWD wymagany jest kontakt z promotorem w celu ustalenia zakresu pracy.
Istnieje mozliwos¢ indywidualnego ustalenia tematu i zakresu pracy z promotorem.

Lp. Proponowany temat Temat zaproponowany przez:
1 Projekt i implementacja systemu analizy i prezentacji wybranych danych | dr hab. Wojciech Korneta, prof. At
" | sensorycznych
2. | Projekt urzadzenia do wykrywania elementéw metalowych dr hab. Wojciech Korneta, prof. At
3. | Projekt i budowa modelu kisci sferycznej dr inz. Waldemar Kotodziejczyk
4. | Projekt i budowa modelu manipulatora o trzech osiach obrotowych dr inz. Waldemar Kotodziejczyk
Analiza kinematyki i dynamiki wybranego robota przemystowego dr inz. Waldemar Kotodziejczyk
5. (temat zgtoszony przez firme
zewnetrzng)
6. | Sterowanie nadazne ruchem robota za ruchem reki cztowieka dr inz. Ryszard Szczebiot
7. | Sterowanie kursorem myszy poprzez impulsy nerwéw cztowieka dr inz. Ryszard Szczebiot
8. | Mobilny robot podazajacy automatycznie za wybranym obiektem dr inz. Ryszard Szczebiot
9. | Projekt egzoszkieletu reki cztowieka dr inz. Ryszard Szczebiot
10 Modelowanie ztozonego zagadnienia transportowego przez grupe dr inz. Ryszard Szczebiot
| robotow
Projekt konstrukcji mechanicznej elementéw robota typu SCARA dr inz. Rafat Melnik
11. (temat zgtoszony przez firme
zewnetrzng)
12 Systemu pomiaru nachylenia i przecigzen w pojezdzie z wizualizacjg dr inz. Rafat Melnik
| danych
13 Projekt zdalnie sterowanego pojazdu inspekcyjnego z ggsienicowym dr inz. Rafat Melnik
| uktadem jezdnym
14 Projekt modelu automatycznego podnosnika nozycowego sterowanego | dr inz. Rafat Melnik
| mikrokontrolerem
15. | Projekt i analiza kinematyczna ukfadu kierowniczego modelu pojazdu dr inz. Rafat Melnik
16. | Projektianaliza kinematyczna ukfadu zawieszenia modelu pojazdu dr inz. Rafat Melnik
17 System diagnostyki stanu technicznego tozysk z uzyciem analizy sygnatéw | dr inz. Grzegorz Motrycz
| i uczenia maszynowego
18 System diagnostyki stanu technicznego przektadni z uzyciem analizy dr inz. Grzegorz Motrycz
"| sygnatdw i uczenia maszynowego
19. | Projekt zespotu przeniesienia napedu dla matej maszyny produkcyjnej dr inz. Grzegorz Motrycz
20 Modutowy manipulator z napedem elektrycznym do zastosowan dr inz. Grzegorz Motrycz
| w gospodarstwie rolnym
Projekt stanowiska do badaf modalnych i rezonanséw elementéw| drinz. Grzegorz Motrycz
21. maszyn
29 Projekt lekkiej ramy nosnej z wtdkien kompozytowych dla platformy drinz. Grzegorz Motrycz
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23.

Projekt i realizacja wskaznika poziomu hatasu

dr inz. Janusz Tykocki

24,

System rejestracji i prezentacji wynikdw sportowych

dr inz. Janusz Tykocki

25.

Projekt wezta loT do monitorowania jakosci powietrza

dr inz. Janusz Tykocki

26.

Projekt i implementacja rejestratora drgan z analizg FFT

dr inz. Janusz Tykocki

27.

Projekt i strojenie baterii kompensacji mocy biernej w matym zaktadzie

dr inz. Janusz Tykocki

28.

System pomiaru rezystancji uziemienia/impedancji petli zwarcia
sterowany mikrokontrolerem

dr inz. Janusz Tykocki

29.

Projekt i realizacja wskaznika poziomu hatasu

dr inz. Janusz Tykocki

30.

Projekt i wykonanie stanowiska szkoleniowego z automatyki
przemystowe] dla zaktadu IKEA Industry Wielbark

mgr inz. Andrzej Rodak

31.

Projekt i uruchomienie automatu pakujgcego kubki, sterowanego
sterownikiem PLC w zaktadzie 3P System Sp. z 0. o w Stupnie

mgr inz. Andrzej Rodak




