AKADEMIA
LOMZYNSKA

|

PROGRAM STUDIOW NA STUDIACH I STOPNIA
KIERUNEK: Automatyka i robotyka
obowigzujacy od roku akademickiego 2025/2026
zmiany w obowigzujacym programie studiéw zostaly wprowadzone

Uchwala Senatu AL z dnia 26.06.2025 .

Kwalifikacja na poziomie 6 PRK
Profil ksztalcenia - praktyczny
Forma studiow - stacjonarne i niestacjonarne

18-400 Lomza, ul. Akademicka 14
tel. +48 86 215 59 50, fax +48 86 215 66 00

Lomza, 2025

e-mail: biuro@al.edu.pl

al.edu.pl



m ’ AKADEMIA 2

EOMZYNSKA
SPIS TRESCI
I. INFORMACJE PODSTAWOWE......oocviimmsmsmmmssmssssmssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnssnssssnssnsses 3

1. Wymagania wstepne - opis kompetencji oczekiwanych od kandydata ubiegajacego sie

0 przyjecie na stacjonarne i niestacjonarne studia I stopnia kierunku Automatyka i

(0] 01011 3
P 0] 0 172 1 gl Ly A - (o< 11 O P, 4

3. Cele Ksztalcenia ....ms—————————————— 5

4. Zwiazek programu studiow z Misja Uczelni i Strategia jej FOZWoju......cccomscsmsssssssssssssens 8
4.1. Zwiazek programu studiow z Misjq UCZelni ......cvmmsmsnnsmsssmssmssssmsssssssssssssssssssssssssssssnnns 8

4.2. Zwiazek programu studiéw z misjq i strategia rozwoju Uczelni .....c.oovsenrsesecsnases 8

4.3. Zwiazek programu studiow ze Strategia Rozwoju Wydzialu........coouvsnsnscssnssscsnnns 9

5. Konsultacje dotyczace programu StUdiOW.....cuvcvmsmsmsmsssssmsssssmsssssssssssssssssssssssssssssssssssas 10
II.  EFEKTY UCZENIA SIE....coiinmsssissssssssssssssssssssssssssss s ssssssssssssssssssssssassssssssssssssssssassssssasssssssses 11
I.  Kierunkowe efekty UCZenia Si€.....ummmmmmmmmsmssssssssssssss s 11
III. RAMOWY PROGRAM STUDIOW ....ooovverumerrsmessssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssasssssanes 22
IV.  PLAN STUDIOW ...coruuuurecessasseeesssssssssesssssssesesssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssssesessassssessssasssssssssssssseeesss 26
1. Plan studiow stacjonarnych ... 26
2. Plan studiow niestacjonarnych ... s 28
IV. PRAKTYKI ZAWODOWE......coinsmmmmmsnmsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssassssssassassnsnes 30
1. Zalozenia i zasady organizacji praktyk Zawodowych ... 30

2. Cele i program praktyk ZawWodOWYCh........covniiimmsmssnsissssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssens 31

3. System nadzoru i zaliczania praktyk zawodowych......n 33
VL. PROCES DYPLOMOWANIA......coimmnmmmssmssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssas 36
VIL KKSZTALCENIE NA ODLEGEOSC .ovrrrrrtreseeesesesesesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssses 39

VIII. WSKAZNIKI ILOSCIOWE NA STUDIACH STACJONARNYCH I NIESTACJONARNYCH........ 40



|

L

Technologicznych

Profil ksztatcenia: praktyczny
Forma studiéw: stacjonarne, niestacjonarne

AKADEMIA
LOMZYNSKA
INFORMACJE PODSTAWOWE

Nazwa kierunku: Automatyka i robotyka

Jednostka prowadzaca studia: Akademia Lomzynska; Wydzial Nauk Informatyczno-

Poziom ksztatcenia: studia pierwszego stopnia

Liczba semestrow: 7
3 oferowanych Sciezek specjalizacyjnych, tj.:

Tytut zawodowy uzyskiwany przez absolwenta: inzynier.
W toku studiéw student dokonuje wyboru jednego obszaru zainteresowan sposrod

Automatyzacja procesow,

®
Mechatronika,
Automatyka w systemach OZE.

[ )
Laczna liczba punktéw ECTS: 210 na studiach stacjonarnych oraz na studiach niestacjonarnych;

w tym za przygotowanie pracy dyplomowej pod opieka nauczyciela akademickiego na wybrany
temat - 18 pkt ECTS oraz za 6-cio miesieczne praktyki (960 godzin dydaktycznych) - 28 pkt

ECTS.
1. Wymagania wstepne - opis kompetencji oczekiwanych od kandydata ubiegajacego

sie o przyjecie na stacjonarne i niestacjonarne studia I stopnia kierunku
Od kandydata ubiegajacego sie o przyjecie na studia na kierunku Automatyka

i robotyka oczekuje sie posiadania kwalifikacji pelnych na poziomie czwartym Polskiej Ramy

Automatyka i robotyka
Kwalifikacji, ktore zapewnia zdanie egzaminu maturalnego i jest pos$wiadczone przez
Przyjecie kandydata na studia odbywa sie w trybie konkursu $wiadectw dojrzatosci

$wiadectwo dojrzatosci.
matematyki i jezyka obcego (poziom podstawowy) przyjmujac 1 pkt za 1 %. Jezeli kandydat

na podstawie pozycji na liScie rankingowej. Pozycja na liscie rankingowej uzalezniona jest
zdawat poziom rozszerzony liczbe punktow mnozy sie przez 1,5 dla jezyka obcego oraz jednego

od liczby uzyskanych punktéw: lista jest posortowana wedtug liczby punktéw od najwiekszej do

najmniejszej. Dla kandydatéw legitymujacych sie Swiadectwem dojrzatosci ,Nowa Matura”
konkurs $wiadectw prowadzony jest w oparciu o wynik pisemny egzaminu maturalnego z
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z nastepujacych przedmiotéw do wyboru: matematyka lub fizyka/fizyka iastronomia. Dla
kandydatéw legitymujacych sie $wiadectwem dojrzatosci ,Stara Matura” konkurs $wiadectw
prowadzony jest w oparciu o wynik egzaminu maturalnego z ocen uzyskanych na maturze
z nastepujacych przedmiotéw: matematyka lub fizyka/fizyka i astronomia (do wyboru) oraz
z jezyka obcego. W przypadku braku na maturze jezyka obcego bierze sie pod uwage jezyk
polski. Ocene na $wiadectwie dojrzatosci przelicza sie zgodnie z Regulaminem Postepowania
Rekrutacyjnego w Akademii Lomzynskiej

Kandydat legitymujacy sie dyplomem zawodowym na poziomie technika, zgodnym
z kierunkiem studidéw, otrzymuje dodatkowo 20% uzyskanych punktéw wyniku procentowego
na egzaminie zawodowym.

Wykaz zawodéw dla kandydatéow posiadajgcych dyplom potwierdzajacy uzyskanie
kwalifikacji zawodowych na poziomie technika lub dyplom zawodowy w zawodzie nauczanym
na poziomie technika, ktére sg brane pod uwage w rekrutacji na kierunek:

e Technik automatyk,

e Technik automatyki i robotyki,

e Technik robotyk,

e Technik mechatronik,

e Technik elektromechanik,

e Technik elektryk,

e Technik elektronik,

e Technik energetyk,

e Technik mechanik,

e Technik informatyk,

e Technik teleinformatyk,

e Technik programista,

e Technik mechanizacji rolnictwa i agrotroniki,
e Technik awionik,

o Technik urzadzen i systemow energetyki odnawialne;j.

Kandydat musi spetnia¢ warunki rekrutacji okre$lone uchwata Senatu At i zamieszczone
na stronie internetowej https://www.al.edu.pl/kandydaci/.

Na kierunek Automatyka i robotyka moga by¢ rekrutowani cudzoziemcy.

2. Obszar ksztalcenia
Wiodaca dyscypling naukowa na studiach I stopnia na kierunku Automatyka i robotyka
jest: automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne (70% punktéw

ECTS), pozostate punkty ECTS osiggane s3 w ramach dyscypliny informatyka techniczna
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i telekomunikacja (30%). Procentowy udziat punktéw ECTS w podziale na dyscypliny

przedstawia Tabela 1.

Tabela 1. Procentowy udziat punktéw ECTS dla dziedzin nauki i dyscyplin naukowych, do
ktérych zostat przyporzadkowany kierunek

Lp. Dziedzina nauki/dyscyplina naukowa Punkty ECTS
Liczba Procentowy udziat
punktéw ECTS

1. Dziedzina nauk inZynieryjno-technicznych 210 100 %

1.1 | Dyscyplina automatyka, elektronika, 147 70 %
elektrotechnika i technologie kosmiczne
(dyscyplina wiodqca)

1.2 | Dyscyplina  informatyka  techniczna i 63 30 %
telekomunikacja

Suma 210 100%

Przygotowanie przez studenta pracy dyplomowej wymaga posiadania podstawowej
wiedzy, umiejetnoSci ikompetencji z zakresu nauk inZynieryjno-technicznych, w tym
kompetencji inZynierskich. Wskazane obszary i dziedziny ksztatcenia niezbedne dla uzyskania
kwalifikacji I stopnia sg adekwatne do zaktadanych efektéw uczenia sie zapisanych w programie

studiow.

3. Cele ksztalcenia

Ksztalcenie odbywa sie w oparciu o obowigzujacy Regulamin Studiow w Akademii

Lomzynskiej oraz Uczelniany System Zarzadzania Jako$cig Ksztatcenia.

Koncepcja ksztatcenia na kierunku Automatyka i robotyka bierze pod uwage szerokie
rozumienie automatyki, uzupeinione o poglebione zagadnienia mechatroniki, robotyki
i automatyzacji proceséw, uwzgledniajagc w ten sposéb zapotrzebowanie rynku lokalnego. W
programie kierunku proponujemy nauczanie nowoczesnych poje¢ i koncepcji, metod
projektowania urzadzen isystemow technicznych, technik rozwigzywania probleméw oraz
umiejetnosci analitycznych niezbednych do tworzenia systemdéw opartych o nowoczesne
rozwigzania stosowane we wspoéiczesnej automatyce i robotyce. Zakres wiedzy i umiejetnosci
odzwierciedlone sg w tresciach programowych przedmiotéw prowadzonych na trzech Sciezkach
specjalizacyjnych. Prowadzi to do uzyskania kwalifikacji zawodowych odpowiadajacych
wspotczesnym potrzebom rynku pracy - projektowania i utrzymania nowoczesnych systemow

technicznych.
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Absolwent studidw inzynierskich na Kkierunku Automatyka i robotyka posiada
nowoczesng wiedze i umiejetnos$ci z zakresu ogoélnych zagadnien automatyki i robotyki,
a w szczeg6lnosci umie: opracowywac i uzytkowaé oprogramowanie do zbierania danych,
analizowa¢ wtasciwosci statyczne i dynamiczne proceséw i na tej podstawie podejmowac
decyzje co do zakresu i sposobu automatyzacji i robotyzacji, wprowadza¢ uktady sterowania do
proceséw prowadzonych manualnie, modernizowa¢ lub wymienia¢ wadliwe badz przestarzate
uktady sterowania, nadzorowa¢ poprzez wizualizacje przebieg proceséw prowadzonych
automatycznie, projektowa¢, wdraza¢ i prowadzi¢ eksploatacje programowalnych uktadéw
sterowania oraz projektowac, wdrazac i prowadzi¢ eksploatacje analogowych uktad6w regulacji,
projektowac i wdraza¢ urzadzenia i systemy mechatroniczne oraz projektowac i wdraza¢ uktady
automatyki w systemach OZE (odnawialnych Zrdédet energii). Tego rodzaju umiejetnosci
pozwolg absolwentowi poradzi¢ sobie z zadaniami i problemami na jakie napotyka sie podczas
projektowania, wdrazania i eksploatacji nowoczesnych technologii oraz sterowania eksploatacja
obiektéw i systemow wspoéiczesnej automatyki i robotyki, zaré6wno w duzym przedsiebiorstwie
przemystowym, jak i we wlasnej firmie.

Absolwent posiada réwniez ogdlne umiejetnosci z zakresu przedmiotéw matematyczno-
fizycznych, informatycznych i ekonomiczno-humanistycznych oraz wykorzystania multimediéw
w komunikacji cztowiek-komputer.

Z uwagi na interdyscyplinarny charakter kierunku, absolwent jest przygotowany do pracy
w sektorze elektrotechnicznym, elektronicznym, budowy maszyn, przetworstwa spozywczego
oraz ochrony $rodowiska, a takze w matych i Srednich przedsiebiorstwach zatrudniajgcych
inzynieré6w z zakresu automatyki i systeméw technicznych oraz technik decyzyjnych. Jest tez
przygotowany do stosowania nowoczesnych metod organizacji pracy, w tym do kierowania
zespotami ludzkimi, zorientowanego na osigganie wysokiej jakosci i efektywnos$ci dziatania.

Absolwent studidéw I stopnia kierunku Automatyka i robotyka, moze by¢:

- pracownikiem na stanowisku automatyk;

- pracownikiem przedsiebiorstw i firm stosujacych nowoczesne systemy o wysokim
poziomie mechanizacji i automatyzacji proceséw jak réwniez zrobotyzowane linie produkcyjne
1 montazowe;

- pracownikiem na stanowisku specjalisty zaré6wno w duzym przedsiebiorstwie
przemystowym, jak i we wlasnej firmie wykorzystujacej roboty i uktady automatyki;

- wykwalifikowanym pracownikiem w przemysle spozywczym, motoryzacyjnym,
przetwoérczym i produkcyjnym;

- pracownikiem firm wykorzystujacych komponenty oparte o mirokontrolery, sterowniki

PLC i elementy Internetu Rzeczy w systemach sterowania
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- inzynierem utrzymania ruchu w zaktadach, przedsiebiorstwach i firmach zajmujacych
sie produkcja i montazem

- pracownikiem w przemysle elektrotechnicznym, elektronicznym, budowy maszyn,
spozywczym oraz ochrony Srodowiska, a takze w matych i $rednich przedsiebiorstwach
zatrudniajacych inzynierédw z zakresu automatyki i systeméw oraz technik decyzyjnych.

Absolwent zna jezyk angielski na poziomie B2 (wedtug klasyfikacji Europejskiego Systemu
Opisu Ksztatcenia Jezykowego Rady Europy). Dodatkowo umie postugiwac sie specjalistycznym
stownictwem z zakresu automatyki i robotyki.

Absolwent jest w peti przygotowany do podjecia studiéw drugiego stopnia. Zaszczepiona
jest w nim réwniez potrzeba do ciagtego podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych
i spotecznych.

Sylwetka absolwenta kierunku Automatyka i robotyka ksztattowana jest podczas
realizacji dwdch czesci programu: kierunkowej i specjalizacyjnej. Na pigtym semestrze studiow
studenci moga wybrac jedng z nastepujacych Sciezek specjalizacyjnych:

e Automatyzacja procesow,
e Mechatronika,
e Automatyka w systemach OZE.

Absolwent kierunku Automatyka i robotyka po Sciezce specjalizacyjnej automatyzacja
proceséw posiada szczegétowa wiedze i umiejetnosci techniczne z zakresu automatyzacji
procesow. Potrafi projektowaé, wdraza¢ i uzytkowaé uklady automatyzacji i systemy
sterowania. Dobrze zna zasady ich praktycznego zastosowania w przedsiebiorstwach o réznych
profilach dziatalno$ci.

Absolwent kierunku Automatyka i robotyka po ScieZce specjalizacyjnej mechatronika
posiada interdyscyplinarng wiedze i umiejetnosci techniczne z zakresu robotyki, mechaniki,
elektroniki i informatyki i potrafi je taczy¢ i wykorzystywa¢ w optymalny sposob. Potrafi
projektowa¢ i programowa¢ uklady i systemy mechatroniczne. Posiada umiejetnosci
praktycznego  zastosowania  mikrokontrolerow i  sterownikéw  programowalnych
w przedsiebiorstwach o réznych profilach dziatalnosci.

Absolwent kierunku Automatyka i robotyka po Sciezce specjalizacyjnej automatyka
w systemach OZE posiada wiedze i umiejetnosci z zakresy automatyki w systemach opartych na
odnawialnych zrdédilach energii. Potrafi projektowa¢ i wdraza¢ systemy automatyki
wspotpracujace z systemami pozyskiwania energii ze storica, wiatru i wody. Posiada wiedze

i umiejetnosci z zakresu eksploatacji magazynow energii i ogniw paliwowych.



AKADEMIA
LOMZYNSKA
Podczas opracowania zatozen ksztatcenia dla kierunku Automatyka i robotyka na

|

4. Zwiazek programu studiow z Misja Uczelni i Strategia jej rozwoju

Zwiazek programu studidéw z Misja Uczelni

4.1.
poziomie I stopnia w AL kierowano sie zasadg ich zgodno$ci z przyjeta Misja Uczelni:
»ksztatcimy profesjonalistow”. Spdjnos¢ zatozen kierunku ksztatcenia z Misjg Uczelni przejawia

o ksztalcenie na wyZej wymienionym kierunku skutkuje wspieraniem rozwoju regionu,
poniewaz umozliwi podnoszenie kwalifikacji zawodowych mieszkancom tomzy i okolic,

dzieki prowadzeniu przez Uczelnie dzialalno$ci edukacyjnej stuzacej pozyskiwaniu i
zdobycie

sie w nastepujacych kwestiach:
uzupetnianiu wiedzy jak réwniez nabywaniu nowych umiejetnosci, ktére s3g niezbedne na
wysoce konkurencyjnym rynku pracy poprzez holdowanie systemowi zaangazowania sie w
na

uczenie przez cate zycie.;
e plany rozwoju kierunku ksztatcenia uwzgledniaja tendencje zmian, ktore zachodza
pozwoli

e prowadzenie kierunku Automatyka i robotyka pozwala na wyksztatcenie wykwalifikowanej
na

kadry w poblizu miejsca zamieszkania, kadry, ktéra wesprze dziatalno$¢ miejscowych

w dziedzinach nauki i dyscyplinach naukowych, z ktérych kierunek ksztatcenia sie wywodzi,
pracy. kierunku

oraz skupiajg sie na potrzebach otoczenia spotecznego i gospodarczego ze szczegdélnym

ktéorym jest Kksztalcenie

pracodawcow;
uwzglednieniem Ksztatcenie
interdyscyplinarnej wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spotecznych w zakresie automatyki

Zwiazek programu studidow z Misjq i Strategia Rozwoju Uczelni

i robotyki.
3/2022) ze zmianami przyjetymi w dniu 30.06.2022r. (Uchwala Nr 21/2022). Przyjety
praktyczny profil studiéow oraz determinowany nim program zajeé, stuzyé majg realizacji

rynku
4.2.
Program studiéow na studiach I stopnia kierunku Automatyka i robotyka jest spojny

ze Strategia Rozwoju Uczelni, uchwalong przez Senat w dniu 28 stycznia 2022 r. (Uchwata Nr
Uczelni,

podstawowego zalozenia lezacego u podstaw misji
profesjonalistéw. Ksztatcenie ma dawaé absolwentom niezbedng wiedze z zakresu automatyki
i robotyki. Przede wszystkim jednak studenci maja naby¢ umiejetnosci praktyczne. Stad tez na te
wlasnie kompetencje zostat potozony nacisk w programie studiéw. Stuzy¢ temu maja m.in.:
rodzaj i wymiar praktyk, sposdb realizacji zaje¢ dydaktycznych oraz zaangazowanie do ich
prowadzenia takze os6b posiadajacych doswiadczenie praktyczne, czy wymogi dotyczace
przygotowywania prac dyplomowych (ktére musza wykazywac aspekty praktyczne i zwigzane
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by¢ ze studiowang $ciezka specjalizacyjng). Zakres umiejetnosci praktycznych ustalany jest
z uwzglednieniem opinii przedstawicieli potencjalnych pracodawcéw (reprezentowanych
przede wszystkim przez lokalnych pracodawcéw). Praktyczny program studiéw osiggany jest
takze poprzez obrane metody weryfikacji efektéw uczenia sie.

Wskazane powyzej zatozenia ksztatcenia wpisujg sie w ustalone cele strategiczne At,
ktérymi sg w szczegoblnosci:

- rozw6j wtasnej kadry dydaktycznej ztoZonej z naukowcéw o doswiadczeniu praktycznym

i praktykdéw o aspiracjach naukowych;

- staty wzrost jako$ci ksztatcenia;

- ciagly rozw6j i modernizacja infrastruktury uczelni;

- wszechstronne wsparcie dla studentow;

- Scista wspotpraca z otoczeniem spoteczno-gospodarczym.

4.3. Zwiazek programu studiow ze Strategia Rozwoju Wydziatu

Program studiéw I stopnia na kierunku Automatyka i robotyka jest spdjny ze Strategia
Rozwoju Wydziatu Nauk Informatyczno-Technologicznych przyjeta przez Senat w dniu
30.06.2022r. (Uchwata Nr 22/2022). Program studiéw na kierunku Automatyka i robotyka
skupia sie na zdobywaniu przez studentéw umiejetnosci praktycznych dzieki realizacji zajec
laboratoryjnych na nowoczesnych technologicznie stanowiskach. Ksztalcenie ma daé
absolwentom niezbedne podstawowe umiejetnosci z zakresu automatyzacji proceséw, robotyki,
mechatroniki i automatyki w systemach OZE. Odpowiednio prowadzony proces ksztatcenia
pozwala absolwentom kontynuowac studia na roznych kierunkach, w tym np. na II stopniu
kierunku Informatyka. Interdyscyplinarny i ponadbranzowy charakter studiéw przygotowuje
absolwenta do pracy nie tylko w réoznorodnych przemystach, ale takze w matych i $rednich
przedsiebiorstwach potrzebujacych inzynieréw z zakresu automatyzacji, robotyki, mechatroniki,
systeméw i technik decyzyjnych.

Wskazane powyzej zatozenia ksztalcenia wpisujg sie w ustalone cele strategiczne
i przyporzadkowane im cele operacyjne Wydziatu, przyjete w Strategii Rozwoju Wydziatu Nauk
Informatyczno-Technologicznych do 2030 roku, ktérymi sg w szczego6lnosci:

- uzupetnienie i wyksztalcenie wtasnej preznej kadry dydaktycznej odznaczajacej sie
praktycznym doswiadczeniem zawodowym oraz praktykéw, gotowych do podjecia
dziatalnosci dydaktycznej i naukowej;

- doskonalenie jako$ci ksztatcenia i rozwoj dziatalno$ci badawczej;

- wlaczanie kadry akademickiej w dziatalno$¢ ekspercka;

- doposazanie i modernizacja wyposazenia laboratoriow oraz zaplecza dydaktycznego;

- wsparcie studentéw na wszystkich polach ich dziatalnosci;
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pogtebianie wspéipracy z przedstawicielami

- nawigzywanie i poszerzanie kontaktéw z zagranicznymi jednostkami naukowymi

m |
- poszerzanie i
i dydaktycznymi, wymiana zagraniczna studentéw i pracownikow.

gospodarczego;
W procesie tworzenia programu studiow, w tym w okreslaniu efektéw uczenia sie oraz

5. Konsultacje dotyczace programu studiéw
Uwzgledniono opinie wyrazone przez: studentéw kierunku Automatyka i robotyka dotyczace

planu studiéw uwzglednione zostaty opinie interesariuszy wewnetrznych oraz zewnetrznych.
potrzeb (m.in. poprzez konsultacje dokonywane przez nauczycieli
powotanej

akademickich); nauczycieli prowadzacych zajecia dydaktyczne na kierunku Automatyka

irobotyka i bioragcych udziat w tworzeniu niniejszego programu m.in. poprzez prace

ich oczekiwan
w Wydziatowej Komisji ds. Jakosci Ksztatcenia; opinie i sugestie zgloszone przez Rade

i
Cele ksztalcenia i opracowane efekty uczenia sie na kierunku wynikajg bezposrednio
z potrzeb rynku pracy. Koncepcja ksztatcenia bierze pod uwage szerokie rozumienie automatyki

i robotyki poglebione o aspekty wspotczesnej informatyki. W ramach badania potrzeb rynku

Praktykow.
pracy prowadzono konsultacje z lokalnymi pracodawcami w tym bedacymi cztonkami
funkcjonujgcej przy Wydziale Rady Praktykow. W sktad Rady Praktykow
Zarzadzeniem Rektora nr 1/2023 z dnia 04.01.2023r. wchodza przedstawiciele nastepujacych

firm: MPEC sp. z 0.0. w Lomzy, Automatyka Wschdd sp. z 0.0., RBB-Electric, Logisystem sp. z 0.0..
Cztonkowie Rady Praktykéw dokonali analizy efektow uczenia sie w zakresie wiedzy,

umiejetnosci i kompetencji spotecznych na prowadzonym kierunku.
Opracowany program studiow ktadzie duzy nacisk na ksztatcenie praktyczne, daje

absolwentom mozliwo$¢ uzyskania efektow uczenia sie zgodnych z potrzebami rynku pracy,
dobrze przygotowuje absolwenta do podjecia pracy w zawodzie jako inZynier automatyk.
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EFEKTY UCZENIA SIE
ponizsze kierunkowe efekty uczenia sie, tj. kwalifikacje, ktére majg by¢ osiggniete przez kazdego

Kierunkowe efekty uczenia sie

absolwentow

inzynierskich.
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W programie studiéw kierunku Automatyka i robotyka prowadzonym w AL przyjeto
i

studiow AL na kierunku Automatyka

specjalizacyjnych: Automatyzacja proceséw, Mechatronika i Automatyka w systemach OZE.
Tabela 2. Efekty uczenia sie i zgodno$¢ z efektami uczenia sie dla kwalifikacji na poziomie 6
Odniesienie do
uniwersalnych

PRK wg charakterystyk uniwersalnych, charakterystyk drugiego stopnia oraz kompetencji
pozioméw PRK

Kierunkowe efekty uczenia sie

Symbol

K W01

K_ W02

robotyka, na $ciezkach
Odniesienie do
charakterystyk
charakterystyk | drugiego
stopnia PRK 2]
[m w tym
kompetencji
inZynierskich
Wiedza: (absolwent zna i rozumie)
zna i wybrane dzialy matematyki (ze szczegdlnym
uwzglednieniem algebry, analizy matematycznej
oraz elementarng wiedze z rachunku
macierzowego, liczb zespolonych, logiki,
matematyki dyskretnej oraz rachunku P6U_W P6S_WKIi
prawdopodobienistwa i statystyki) oraz zna
techniki matematyki wyzszej w zakresie
niezbednym do opisywania i rozwigzywania
typowych, prostych zadan automatyzacji;
zna i rozumie stopniu wybrane dziaty fizyki (ze
szczeg6lnym uwzglednieniem mechaniki,
termodynamiki i optyki), rozumie zjawiska
fizyczne i interpretuje je na podstawie danych P6U_W P6S_WKII
empirycznych w zakresie niezbednym do
rozumienia zautomatyzowanych procesow
technicznych;
W zaawansowanym stopniu zna i rozumie
wybrane zagadnienia z zakresu informatyki (ze
szczeg6lnym uwzglednieniem algorytmiki,
jezykéw programowania, baz danych, metod
numerycznych, architektury komputerow, P6U_W P6S_WGI]
systemoéw operacyjnych, sieci komputerowych
P6U_W P6S_WGI

K. W03

i sztucznej inteligencji), w zakresie niezbednym

do rozumienia i stosowania w technice

automatyzacji;
W zaawansowanym stopniu zna i rozumie

K_ W04
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wybrane zagadnienia z zakresu elektrotechniki
i elektroniki (ze szczeg6lnym uwzglednieniem
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P6S_WGlil

P6U_W

obwoddw, urzadzen i napedoéw elektrycznych
oraz elementdw elektronicznych) stosowane w

technice automatyzacji;

W zaawansowanym stopniu zna i rozumie
wybrane zagadnienia z zakresu techniki cyfrowej

P6S_WGl!

i mikroprocesorowej, ze szczegélnym

K_W05

uwzglednieniem wiedzy o sygnatach, ich opisie,
przetwarzaniu i przesytaniu, oraz cyfrowej
techniki pomiarowej i stosowanych w niej
narzedziach informatycznych, stosowane w
technice automatyzacji;
w Zaawansowanym stopniu zna i rozumie budowe
systeméw mechanicznych i mechatronicznych (ze

P6U_W

K_ W06

systemow technicznych;

szczeg6lnym uwzglednieniem mechaniki
technicznej, konstrukeji typowych elementow

mechanicznych i mechatronicznych, napedow
hydraulicznych i pneumatycznych, komputerowo

wspomaganego projektowania i grafiki
inzynierskiej) oraz budowe i dziatanie
nowoczesnych urzadzen i zautomatyzowanych

W Zaawansowanym stopniu zna i rozumie
zagadnienia z zakresu automatyki i automatyzacji

P6U_W

P6S_WGl!

K. W07

(ze szczeg6lnym uwzglednieniem celow i zadan
automatyzacji, opisu zachowania systemow
dynamicznych, wtasciwosci elementéw i uktadow
automatyki, wtasciwos$ci obwodow regulacji,

regulatora PID, czujnikéw, urzadzen
wykonawczych, programowalnych systemow

sterowania, automatyzacji procesow ciggtych

i dyskretnych) wymagane do rozumienia,
projektowania, budowania, konfigurowania,
programowania, uzytkowania i utrzymywania

P6S_WGTil

P6U_W

W zaawansowanym stopniu zna i rozumie

systemdéw zautomatyzowanych;
zagadnienia z zakresu robotyki (ze szczeg6lnym

K. W08

uwzglednieniem opisu kinematyki i dynamiki
robotéw, budowy robotéw i manipulatoréw,
robotéw przemystowych, widzenia maszynowego,
nawigacji robotéw mobilnych oraz robotyzacji
proces6w) wymagane do rozumienia,
projektowania, budowania, konfigurowania,
programowania, uzytkowania i utrzymywania

systeméw zrobotyzowanych;
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P6U_W P6S_WKIil
P6S_WKUl

P6U_W
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K W09 zna i rozumie wybrane techniki multimedialne (ze
szczegblnym uwzglednieniem grafiki
komputerowej, analizy i przetwarzania obrazéw,

animacji komputerowej i percepcji
audiowizualnej) wymagane do projektowania
P6S_WK

typowych aplikacji multimedialnych;
zna i rozumie cykl zycia i utrzymania urzadzen,
obiektow i systemdw technicznych, zna i stosuje
standardy i normy techniczne w zakresie
automatyzacji i doboru materiatéw stosowanych
w eksploatacji systemoéw zautomatyzowanych;
zna i rozumie pozatechniczne uwarunkowania

P6U_W

K_ W10

dziatalnos$ci inzynierskiej; zasady bezpieczenistwa
i higieny pracy; podstawowe pojecia i zasady

z zakresu ochrony wtasnoS$ci intelektualnej oraz

P6U_W

K W11
prawie patentowym; zarzadzaniu, w tym

zarzadzaniu jakoScig i prowadzeniu dziatalnosci
gospodarczej; komunikacji interpersonalnej

i spoteczne;j;
w Zaawansowanym stopniu zna i rozumie budowe

urzadzen mechatronicznych, ich systemow

P6S_WGl!

P6S_WGl!

P6U_W

K W12

sktadowych oraz zasade dzialania; posiada wiedze
z zakresu projektowania mechatronicznego; ma
wiedze z inzynierii materiatowej w zakresie
materiatéw konstrukcyjnych a w szczegélnosci
nowoczesnych tworzyw sztucznych i kompozytéw

stosowanych w technice;
zna i rozumie w zaawansowanym stopniu

P6U_U

wybrane zagadnienia z zakresu: budowy
systemoéw energetyki OZE; uktadow automatyki

K W13

P6S_UK

P6S_UWTII

stosowanych w urzadzeniach w tym OZE; zasad
dzialania magazynéw energii i ogniw paliwowych;
Umiejetnosci: (absolwent potrafi
potrafi ksztatci¢ sie samodzielnie; zdobywa¢

P6U_U

P6S_UOL]

informacje z literatury, baz danych i innych

zrdodel; integrowac i interpretowac informacje;

K_U01
wyciggac wnioski, formutowac i uzasadniac

Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego;

opinie; komunikowac sie z réznorodnymi
specjalistami; postugiwac sie jezykiem obcym na
poziomie B2 wedtug klasyfikacji Europejskiego

potrafi planowac i wykonywac badania
doswiadczalne lub obserwacje i analizowac ich

P6U_U

K_U02
inzynierskich;

wyniki; wykonywac zlecone zadania praktyczne
i ekspertyzy z zachowaniem standardéw i norm

potrafi pracowac¢ indywidualnie i w zespole;
szacowac czas potrzebny na realizacje zleconego

K_U03
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zadania; opracowywac i realizowa¢ harmonogram
prac zapewniajacy dotrzymanie terminéw;
P6U_U

opracowywac i przedstawia¢ w atrakcyjnej formie
dokumentacje dotyczaca realizacji typowego

zadania inzynierskiego;
P6S_UWIil

potrafi oceni¢ przydatno$¢ rutynowych metod
inzynierskiego, charakterystycznego dla

i narzedzi stuzacych do rozwigzania zadania

P6U_U

automatyzacji; dostrzegac ograniczenia tych
metod i narzedzi; rozwigzywac ztozone zadania
inzynierskie, charakterystyczne dla automatyzaciji,

K_U04

w tym zadania nietypowe oraz zadania
zawierajgce komponent badawczy;
potrafi przygotowac zatozenia do automatyzacji
prostego procesu technicznego i porozumiewacé
sie ze specjalista z dziedziny, ktorej ten proces
dotyczy; korzystac¢ z katalogéw i norm w celu
P6S_UWIil

dobrania odpowiednich komponentéw do
P6U_U

K_U05
projektowanego systemu automatyzacji;
dostrzega¢ aspekty pozatechniczne
projektowanych elementéw, zespotdw i urzadzen
technicznych, w tym $rodowiskowe, ekonomiczne

potrafi budowac algorytmy i pisa¢ programy
P6S_UWIi]

i prawne;
komputerowe w szczegd6lnosci do
programowalnego sterownika logicznego;

K_U06
stosowac przy tym metody numeryczne i metody
sztucznej inteligencji; stosowac¢ podstawowe
jezyki programowania i pakiety oprogramowania
przydatne do rozwigzywania specyficznych
problemdéw automatyzacji;
K_U07 potrafi projektowac - zgodnie z zadang
specyfikacjg, uwzgledniajaca aspekty
pozatechniczne -urzadzenie, obiekt, system lub
proces automatyzacji; realizuje ten projekt - co P6U_U
najmniej w cze$ci - uzywajac wtasciwych metod,
technik i narzedzi; przystosowujac do tego celu
istniejgce lub opracowujac nowe narzedzia;
K_U08 potrafi instalowa¢, konfigurowaé, programowac,
obstugiwac i utrzymywac: (1) narzedzia
komputerowe do symulacji i wizualizacji
procesow i obiektow, do wspomagania ich ,
projektowania, wytwarzania i eksploatacji; (2) P6UU P6S_UWH
roboty i inne automaty sktadane ze
standardowych podzespotéw; stosujac przy tym
zasady bezpieczenstwa i higieny pracy;
K_U09 potrafi stosowac¢ wlasciwie dobrane metody
i urzadzenia do pomiaru podstawowych wielkosci
technicznych, przedstawia¢ otrzymane wyniki
w formie liczbowej i graficznej, dokonywac ich P6U_U P6S_UWIil
interpretacji i wycigga¢ poprawne wnioski;
analizowac sygnaty analogowe i cyfrowe za

pomoca komputera;
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K_U10 potrafi rozwigzywac zadania praktyczne i typowe
problem inzynierskie wystepujace w Srodowisku
zawodowym zwigzanym z dziatalnos$cia
inzynierska; potrafi wykorzysta¢ odpowiednie
materiaty i narzedzia odpowiednie dla ,
automatyzacji; posiada umiejetnosci zwigzane P6U_U P6S_UWH
z utrzymaniem typowych obiektéw i systemow
automatyzacji; potrafi korzysta¢ z norm i
standardoéw w zakresie automatyzacji; stosuje
techniki automatyzacji;
K U11 potrafi wykorzysta¢ zdobyta wiedze z zakresu
mechaniki, automatyki, robotyki, elektroniki
i informatyki przy projektowaniu, wytwarzaniu
i eksploatacji produktéw mechatronicznych;
dokona¢ wtasciwego doboru materiatéw P6U_U P6S_UWIil
w projektowanych urzgdzeniach w zalezno$ci od
wymagan konstrukcyjnych oraz okresli¢
wytrzymatos$¢ mechaniczng projektowanych
konstrukcji;
K U12 potrafi zaplanowacé proces realizacji prostego
urzadzenia mechatronicznego i wstepnie P6U U P6S UWII
oszacowac jego koszty; potrafi dobrac - -
odpowiednie narzedzia projektowe;
K U13 potrafi zaprojektowa¢ uktady automatyki
wspotpracujace z urzagdzeniami pozyskujacymi
energie elektryczng z réznych Zrédel, w tym :
ze zrodet odnawialnych energii; zaprogramowac PeUU P6S_UWH
urzadzenia automatyki, w tym sterowniki PLC do
wspotpracy z systemami OZE;
K U14 potrafi samodzielnie planowac¢ i realizowaé
doksztatcanie sie przez cate zycie (studia drugiego
i trzeciego stopnia, studia podyplomowe, kursy P6U_U P6S_UU
podnoszenia wlasnych umiejetnosci i
kompetencji);
K_U15 potrafi przyja¢ odpowiedzialnos$¢ za prace wiasna
oraz podporzadkowac sie zasadom pracy w
zespole i ponosi¢ odpowiedzialno$¢ za wspolnie P6U_U P65.U0
realizowane zadania;
Kompetencje spoteczne: (absolwent jest gotéw do)
K_K01 jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy
i dobierania tresci do rozwigzywania zadan P6U K P6S KK
inzynierskich; jest gotow do zasiegania opinii - -
ekspertéw z innych dziedzin;
K_KO02 jest gotow do mys$lenia i dziatania w sposob
kreatywny i przedsiebiorczy; P6UK P6S_KO
K_KO03 jest gotow do uznania (1) waznosci
pozatechnicznych aspektow i skutkéw
dziatalnos$ci inzyniera, ich wplywu na srodowisko
i zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za P6U K P6S KR
podejmowane decyzje; (2) wazno$ci zachowania - -
w sposéb profesjonalny, przestrzegania zasad
etyki zawodowej i poszanowania réznorodnosci
pogladéw i kultur; (3) spotecznej roli inzyniera i
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formutowania i przekazywania spoteczenstwu
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informacji i opinii dotyczacych osiagnie¢

(Dz.U.z 2020 r. poz. 226).
MNiSW z dnia 14 listopada 2018 r. (Dz. U.z 2018 r. poz. 2218).

[1] Uniwersalne charakterystyki pozioméw w PRK - zalacznik do ustawy z dnia 22 grudnia 2015 r.

technicznych.
[2] Charakterystyki drugiego stopnia PRK - poziomy 6-8 - cze$¢ [ zatacznika do rozporzadzenia
Objasnienia oznaczen:

K = kompetencje
spoteczne
K = krytyczna ocena
0 = odpowiedzialnos¢
R =rola zawodowa

lil - efekt uczenia sie prowadzacy do uzyskania kompetencji inzynierskich

U = umiejetnosci
W = wykorzystanie wiedzy
K = komunikowanie sie

O = organizacja pracy

P = poziom PRK (6-8)
U = charakterystyka uniwersalna

S = charakterystyka typowa dla kwalifikacji uzyskiwanych w ramach szkolnictwa wyzszego

W = wiedza
G = zakres i glebia

U = uczenie sie
Przyktad: P6S_WK = poziom 6 PRK, charakterystyka typowa dla kwalifikacji uzyskiwanych w

ramach szkolnictwa wyzszego, wiedza - kontekst

K = kontekst
2. Efekty uczenia sie dla poszczeg6lnych grup przedmiotéw/zajec

Zdefiniowane w Tabeli 2. kierunkowe efekty uczenia sie na inzynierskich studiach kierunku
Automatyka i robotyka [ stopnia osiggane sg poprzez realizacje przewidzianych programem
studiéw grup przedmiotéw/zajeé. Okreslone sg one szczeg6towo w cz. 1l programu studiéw.
Tabela 3. Efekty uczenia sie z odniesieniem do kierunkowych efektéw uczenia sie
Odniesienie do kierunkowych efektéw
i uczenia sie w zakresie
Grupa przedmiotow - —. > py
wiedzy: umiejetnosci: | kompetencji
spotecznych:
G_1 K_W09 K_U01 K_KO01
Przedmioty ogdlnouczelniane K W11 K_U03 K_K02
K_U04 K_KO03
K U14
G_2 K W01 K_U01 K_KO01
Przedmioty kierunkowe podstawowe K_ W02 K_U02 K_K02
K W03 K_U03 K_KO03
K_W04 K_U04
K_WO05 K_U06
K_ W06 K_U08
K_ W07 K_U09
K_W08 K_U10
K_ W10 K _U12
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K_W11 K_U13
K_W12 K_U14
K_W13 K_U15
G.3 K_W03 K_U01 K_K01
Przedmioty kierunkowe szczegétowe K_ W04 K_U02 K_K02
K_W05 K_U03 K_K03
K_W06 K_U04
K_WO07 K_U05
K_W08 K_U06
K_W10 K_U07
K_W11 K_U08
K_U09
K_U11
K_U12
K_U13
K_U14
K_U15
G4 K_W02 K_U01 K_KO01
Przedmioty specjalizacyjne K W03 K_U02 K_KO02
> K_WO05 K_U03 K_K03
g g K_W06 K_U04
S8 K_W07 K_U05
g = K_Wo08 K_U06
s £ K_W09 K_U07
g g K_W10 K_U10
) K_W11 K_U11
< E K_U12
&5 K_U14
©w < K_U15
K_W02 K_U01 K_KO01
K_W03 K_U02 K_K02
K_W04 K_U03 K_K03
K_W05 K_U04
< K_W06 K_UO05
= K_W07 K_U06
g K_W08 K_U07
® K_W10 K_U09
S K W11 K_U10
o 2 K W12 K U11
g g K_U12
~N = _
S 8 K_U14
©w o = K_U15
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K_Wo02 K_U01 K_K01
= K_Wo03 K_U02 K_K02
S K_ W04 K_U03 K_K03

5 K_WO05 K_U04

g £ K_W06 K_U05

> S K_W07 K_U06

g5 % K_Wo08 K_U07

& 2 K_W10 K_U09

g £ K.W11 K_U10

& B |Kwi3 K_U11

3] < - -

i~ g K_U13

S 5 K U14

m < K U15
G_5 K. W11 K_U01 K_K01
Ochrona wtasnosci przemystowej i prawa K_U02 K_K02
autorskiego K_U03 K_KO03

K_U10
G_6 K_W10 K_U02 K_K01
Zajecia praktyczne (Praktyki) K W11 K_U03 K_K02
K W12 K_U04 K_K03

K_U05

K_U08

K U11

K_U12
G_7 K. W07 K_U01 K_K01
Przygotowanie pracy dyplomowej K W09 K_U04 K_KO02
K_U05 K_K03

K_U06

K_U07

K_U08

3. Sposoby weryfikacji efektow uczenia sie

Weryfikacja i ocena jako$ci ksztatcenia obejmuje wszelkie planowane i systematyczne
dziatania niezbedne do stworzenia odpowiedniego stopnia zaufania co do tego, Ze ustuga
edukacyjna na Wydziale Nauk Informatyczno-Technologicznych spetni ustalone wymagania
jakosSciowe i jest ukierunkowana na nauki techniczno-inzynieryjne. Jest to proces ciagly,
systematyczny i wieloaspektowy. Jego podstawg jest przekonanie, Ze umacnianiu wysokiej
jakosci ksztatcenia stuzy ocena wiasna, dyskusja, wspotpraca, promowanie i upowszechnianie
najlepszych rozwigzan. Zbiér procedur i narzedzi, stuzacych podnoszeniu poziomu jakosci
ksztalcenia, odnosi sie do wszystkich etapéw i aspektéw procesu dydaktycznego. Uwzglednia
wszystkie formy weryfikowania efektéw uczenia sie osigganych przez studenta w zakresie

wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spotecznych, rowniez oceny dokonywane przez studentow.

Podstawowe zasady i sposoby weryfikacji efektow uczenia sie w zalezno$ci od rodzaju

zaje¢ przewidzianych programem studiow przedstawiono w Tabeli 4. Szczegdétowe sposoby
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weryfikacji efektow uczenia sie przypisanych poszczegdlnym przedmiotom/zajeciom okre$lone

sg w kartach przedmiotéw (sylabusach).

Tabela 4. Podstawowe sposoby weryfikacji efektow uczenia sie

Rodzaj zajec podstawowy sposob weryfikacji efektow uczenia sie
z okresleniem grupy
zajeé
¢wiczenia/laboratoria | - zaliczenie ustne lub pisemne sprawdzajace umiejetnos¢
G_1,G5 zastosowania zdobytych wiadomosci (np. przygotowanie
prezentacji, napisanie referatu, przygotowanie sprawozdania);
- w przypadku jezyka angielskiego, oprocz czastkowych
zaliczen - egzamin pisemny lub ustny, na ktérym student musi
wykaza¢ sie umiejetno$ciami formutowania wypowiedzi z
zakresu nauk technicznych;
- w przypadku zaje¢ z wychowania fizycznego zaliczenie
na podstawie  nabytych  umiejetnosci  i/lub  postaw
spotecznych;
wyklady egzamin - zaliczenie ustne lub pisemne obejmujace typowe
G_1 sprawdzenie  zdobytych  wiadomosci  ogélnych  oraz

podstawowych umiejetnosci ich wykorzystania; w przypadku
przedmiotow tzw. ogoélnouczelnianych - egzamin obejmuje
sprawdzenie postaw (kompetencji) spotecznych;

¢wiczenia, pracownia
specjalistyczna lub

- zaliczenie na podstawie kolokwium oraz realizowanych
zadan sprawdzajgcych wiedze i zatoZone umiejetnosci;

pracownia projektowa | - w przypadku przedmiotow specjalizacyjnych
G 2-G.4 prowadzonych w formie pracowni specjalistycznej Ilub
pracowni projektowej zaliczenie jest na podstawie kolokwium
oraz realizowanych zadan i projektow;
wyktlady - zaliczenie albo egzamin (zgodnie z planem studiéw) w formie
G 2-G.5 pisemnej badz ustnej polegajace na sprawdzeniu zdobytych
wiadomo$ci  oraz  podstawowych  umiejetnosci  ich
praktycznego wykorzystania;
praktyki - zaliczenie na podstawie przedstawionego sprawozdania
G_6 z praktyki oraz pozytywna ocena dokonana przez
opiekuna praktyki lub inng osobe wyznaczong przez
pracodawce;

przygotowanie pracy
dyplomowej
G_7

- w przypadku seminarium zaliczenie na podstawie oceny
przez opiekuna naukowego stanu realizacji wskazanych zadan
zwiazanych z praca dyplomowa;

- w przypadku pracy wilasnej studenta (tj. przygotowania
pracy dyplomowej na wybrany temat) - réwnoznaczne z
zaliczeniem jest uzyskanie pozytywnych recenzji pracy oraz
dopuszczenie do obrony;

Ocena jakos$ci nauczania dokonywana jest rowniez przez studentéw poprzez wypetnienie

kwestionariusza ankiety dotyczacego oceny jakosci ksztatcenia zaje¢ dydaktycznych. Umozliwia
to poznanie opinii studentéw o sposobie realizacji zaje¢ dydaktycznych w Uczelni. Kazdy
przedmiot podlega ocenie nie rzadziej niz raz na dwa lata. Nadzér nad przeprowadzaniem
ankiety studenckiej oraz w zakresie oceny nauczycieli akademickich peli Petnomocnik ds.

Jako$ci Ksztatcenia lub Rektor. Ankiety wypelniane sg przez studentéw droga elektroniczng
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poprzez system USOSweb. Student ma mozliwo$¢é zamieszczenia szczegétowych komentarzy.
Dostep do wynikéw majg takze nauczyciele akademiccy i Dziekani. Wyniki ankiet sag podstawa
do podejmowania dzialan przez Dziekana w obszarze doskonalenia procesu ksztalcenia.
Dodatkowo przeprowadzane s3g hospitacje poszczegoélnych zaje¢ przez wyznaczone osoby celem
weryfikacji jakoSci prowadzonych zaje¢ (Zarzadzenie Rektora Nr 14/2018 w sprawie:
okreslenia wzoru ankiety hospitacji zaje¢ dydaktycznych).

W ocenie wynikéw pracy nauczycieli akademickich uwzgledniane s3 wyniki studenckiej
oceny jako$ci nauczania oraz hospitacji zaje¢ (Uchwata Nr 58/2021 w sprawie: wyrazenia opinii
dot. zmian do Regulaminu przyznawania nagréd Rektora PWSIiP w fLomzy nauczycielom
akademickim oraz Uchwata Nr 53/2022 w sprawie: przyjecia zmiany do arkuszy okresowej
oceny nauczycieli akademickich zatrudnionych w Akademii Nauk Stosowanych w Lomzy).

Wszelkie pisemne prace studentéw oraz dokumentacja egzamindéw i zaliczen ustnych sg
dokumentowane i przechowywane przez prowadzacego zajecia do czasu zakonczenia biezacego
semestru. Koordynator przedmiotu po skonczeniu semestru ma obowigzek przekazac
dokumentacje potwierdzajaca osiagniecie przez studentéw efektéw uczenia sie wlasciwemu
Kierownikowi Zaktadu, a nastepnie zgromadzona dokumentacja jest przekazywana do
sDepozytorium dokumentacji dydaktycznej wytworzonej w procesie Kksztalcenia”. Cata
procedura archiwizacji efektéw uczenia sie odbywa sie zgodnie z zasadami przechowywania
dokumentacji dydaktycznej, ktére sg zatacznikiem do Zarzadzenia Rektora Nr 111/20 w
sprawie: wprowadzenia zasad przechowywania dokumentacji dydaktycznej wytworzonej w

procesie ksztatcenia.
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Matryca powigzan efektow uczenia sie z przedmiotami

HEEHEHEHEEHEHEREHEEEHEHEEHEHEHEEEHEHE RN EHE R EEE
HHEEREEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEHEEEEE
[N R + [Analiza matematyczna
- s + |Algebra liniowa z geometrig
P P - Pl H Grafika inzynierska
[ [ HEEE Wprowadzenie do mechatroniki 7
= = Podstawy programowania %
[N [ e ~| |Fizyka 2
N - = R Laboratoriumrobotéw kotowych -
[ [ - BHP i ergonomia pracy
N [ P - - - Jezyk obcy 1
[ [ - Wychowanie fizyczne
- PP + [Matematyka dyskretna i metody statystyki
- P = = + [Podstawy elektrotechniki i metrologii
Pl PP - = P Podstawy mechaniki i budowy maszyn
[N [ = - -~ Programowanie obiektowe %)
[ [ - Technika cyfrowa %
- Pl = = = = Wstep do sieci komputerowych _Z
[ [ P P Wychowanie fizyczne =
[N NN [N [ - P Jezyk obcy 2
= = = = PP Wprowadzenie do OZE z elementami prawa budowlanegd
[ N N - Grafika komputerowa
N - - R = P Podstawy robotyki
[ [ - H P P P Programowanie inzynierskie (MATLAB)
i [ P - Algorytmy i struktury danych
i [ - Elektronika %)
= = = = Sygnaty i systemy dynamiczne %
i | [~ |Wprowadzenie do metod numerycznych Z
N R N P R Programowanie mikrokontroleréw =
[ = - - - Przedmiot spoteczny/Przedmiot humanistyczny
(e = = P~ P~ P Jezyk obcy 3
N = - - R P Podstawy automatyki i automatyzacji
PP PP = Programowanie systemoéw sterowania
= - N = RR|e S Czujnki i przetworniki pomiarowe
= N = - - - = Programowanie w $rodowisku LabView
- e = P P P Jezyk obcy 4 g
RN = Napedy elektryczne 3
P P P Systemy baz danych 2
[y [N [= I = = N Podstawy linternetu rzeczy <
NG = P PP Laboratorium robotéw kroczacych
N - = Bl = = Manipulatory przemystowe
i - — = Podstawy sztucznej inteligenciji
N Rl - Eksploatacja urzadzen elektrycznych
- = - = - = Proseminarium
[ [ =Y PP P e P P Robotyzacja procesow
N AN [ N EE Automatyzacja procesow §
5N - - - - Urzadzenia automatyki ni
Pl P P P Pl P Napedy ptynowe g
[E P [ = = = = - = = Sieci przemystowe PLC g
[N = P~ P = Komputerowe narzegdzia w automatyce §
- = [r]r]r]~ N Wizualizacja procesow %
[ N R N - - N Projekt zespotowy
[ - PP - - = Mechanika uktadéw wielocztonowych
- - = P - = - Wytrzymato$¢ materiatow i materiatoznastwo %)
[ NS = P - - - P Urzadzenia mechatroniki ES %
NI RPlk|e N - = Projektowanie konstrukcji 3D % 2
PRk~ = P P P P P P Sieci sterownikéw PLC § <
[ [ N P - e Komputerowe Wspomaganie Projektowania 8
[ =Y [y - - = -~ = = Projektowanie mechatroniczne
N N N - - N Projekt zespotowy
- - - = R R = + [Systemy automatyki dla budynkoéw £
P P Rl P - Rl - Technologie magazynowania energii elektrycznej g
[ [ = [ [ = [ Monitorowanie systeméw OZE %
[EN N - - - - Automatyka w produkcji energii odnawialnej E
[N PN N S [y NS ~ [sieci PLC w instalacjach OZE G
P e = - = = - = = - Automatyka w instalacjach OZE %:
P [ [ N e |~ |[Elektromobilno$é 5
[E P [ I Y iRy I PN (e = N = Projekt zespotowy ﬁ
[E RN U N I - = - - Seminarium dyplomowe | (%]
NRRRE N [ Rle|e|e NN Praktyka zawodowa (6 miesiecy) =
N R = = Seminarium dyplomowe |1 %
[ [ [ e = Ochrona wtasno$ci intelektualnej %
= N NG = Przygotowanie pracy dyplomowei (i‘
- [ S N - - N Wydziatowy projekt zespotowy =
- Rle e - - = - Zaktadanie i prowadzenie dziatalno$ci gospodarczej
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II. RAMOWY PROGRAM STUDIOW
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Program studiéw obowigzujacy na kierunku studiach Automatyka i robotyka [ stopnia

realizowany jest w okreSlonych obszarach stanowigcych grupy przedmiotéw. Kryteriami

wyrdznienia poszczegélnych grup s3: - ogélny lub szczegdtowy przedmiot ksztalcenia; -

charakter przedmiotu: ogélnouczelniany, podstawowy, uzupeiniajacy (obowigzkowy); - forma

realizacji zaje¢ (akademicka, praktyczna lub mieszana).

Tabela 5. Grupy przedmiotéw oraz ramowy program studiéw I stopnia stacjonarnych i
niestacjonarnych na kierunku Automatyka i robotyka

liczba godz.
OKRESLENIE PRZEDMIOTY LUB ZAJECIA WCHODZACE W zajec Pkt.
GRUPY SKLAD GRUPY dydaktycznych | ECTS
PRZEDMIOTOW lub praktyk
oraz lacznie pkt. ECTS Studia | Studia
stacjonar | niestacjo
ne narne
G_1 1. Przedmiot spoteczny / Przedmiot 30 18 2
Przedmioty . "
. . humanistyczny
ogolnouczelniane
2. Jezykobcy 1* 30 18 2
11 pkt ECTS 3. Jezyk obcy 2* 30 18 2
4. Jezyk obcy 3* 30 18 2
5. Jezyk obcy 4* 30 18 3
6. Wychowanie fizyczne 60 0 0
G_2 1. Analiza matematyczna 60 36 5
Przedmioty . .
kierunkowe 2. Algebra liniowa z geometria 60 36 5
podstawowe 3. Grafika inzynierka 60 36 5
4. Wprowadzenie do mechatroniki 30 18 2
62 pkt ECTS 5. Matematyka dyskretna i metody statystyki 60 36 4
6. Fizyka 45 27 3
7. Laboratorium robotéw kotowych 30 18 2
8. Wprowadzenie do OZE z elementami prawa 30 18 2
budowlanego
9. Podstawy elektrotechniki i metrologii 45 27 4
10. Technika cyfrowa 45 27 3
11. Elektronika 45 27 3
12. Podstawy programowania 75 45 5
13. Algorytmy i struktury danych 30 18 2
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14. Podstawy mechaniki i budowy maszyn 60 36 4

15. Wprowadzenie do metod numerycznych 30 18 2

16. Podstawy automatyki i automatyzacji 90 54 5

17. Podstawy robotyki 60 36 4

18. Grafika komputerowa 45 27 2

G_3 1. Programowanie obiektowe 60 36 5

lz:::l(lirlllll(i(())vtv); 2. Wstep do sieci komputerowych 45 27 4

szczegolowe 3. Systemy baz danych 45 27 3

4. Sygnaly i systemy dynamiczne 45 27 2

47 pkt ECTS 5. Programowanie w $rodowisku LabView 45 27 3

6. Podstawy sztucznej inteligencji 45 27 3

7. Programowanie inzynierskie (MATLAB) 60 36 4

8. Czujniki i przetworniki pomiarowe 60 36 4

9. Programowanie systemdw sterowania 45 27 4

10. Napedy elektryczne 45 27 3

11. Manipulatory przemystowe 45 27 3

12. Wydziatowy projekt zespotowy 30 18 5

13. Programowanie mikrokontrolerow 60 36 4

14. Laboratorium robotéw kroczacych 45 27 2

15. Podstawy Internetu rzeczy 45 27 2

16. Eksploatacja urzadzen elektrycznych 30 18 2

G_4 1. Automatyzacja procesow 45 27 3

:;Zi;lﬁ;g?;ine . 2. Robotyzacja procesow 45 27 3

g “% 3. Sieci przemystowe PLC 45 27 4

26 pktECTS g g 4. Napedy ptynowe 45 27 3

© -2 | 5. Urzadzenia automatyki 45 27 4

g % 6. Komputerowe narzedzia w automatyce 45 27 3

% S 7. Wizualizacja procesow 45 27 3

2 2| 8. Projekt zespotowy 45 27 3
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1. Komputerowe wspomaganie projektowania 45 27 3
2. Mechanika uktadéw wielocztonowych 45 27 3
3. Wytrzymato$¢ materiatow 45 27 3
é i materiatoznawstwo
§ 4. Urzadzenia mechatroniki 45 27 4
i~
= g 5. Laboratorium konstrukcji 3D 45 27 3
U - p—
8 5| 6. Siecisterownikéw PLC 45 27 4
=~
_—g 2| 7. Projektowanie mechatroniczne 45 27 3
L O
3 § 8. Projekt zespotowy 45 27 3
1. Systemy automatyki dla budynkéw 45 27 3
2. Technologie magazynowania energii 45 27 3
2 elektryczne;j
2 3. Monitorowanie systemoéw OZE 45 27
.. S
S £| 4 Automatyka w instalacjach OZE 45 27 4
= o
g ‘i 5. Automatyka w produkgcji energii 45 27 3
—
w2 odnawialnej
O
2 é 6. Sieci PLC w instalacjach OZE 45 27 4
% g 7. Ekoenergetyka 45 27 3
2 2| 8. Projekt zespotowy 45 27 3
G_5 1. Ochrona wiasno$ci intelektualne;j 15 9 1
Ochrona wlas.n.osc1 2. BHPiergonomia pracy 10 10 1
przemystowej i prawa
autorskiego 3. Zaktadanie i prowadzenie dziatalnoSci 30 18 2
4 pkt ECTS gospodarczej
G_6* 1. Praktyka zawodowa - sem. VI (6 miesiecy) 960 960 28
Praktyki
28 pkt ECTS
G 7* 1. Proseminarium 15 9 2
Przygotowa.nle pracy 2. Seminarium dyplomowe I - sem. VI 15 9 2
dyplomowej
3. Seminarium dyplomowe Il - sem. VII 30 18 4
25 pkt ECTS 4. Przygotowanie pracy dyplomowej - - 18

* zajecia lub grupy przedmiotéw, ktérych wyboru dokonuje student; w przypadku tzw.

przedmiotéw ogdlnouczelnianych wybiera sie je sposrod listy proponowanych zajec.
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Przedmioty z jezyka obcego realizowane w ramach grupy przedmiotéw obieralnych:

25

Jezyk obcy 1 Jezyk angielski 1
Jezyk niemiecki 1
Jezyk rosyjski 1

Jezyk obcy 2 Jezyk angielski 2
Jezyk niemiecki 2
Jezyk rosyjski 2

Jezyk obcy 3 Jezyk angielski 3
Jezyk niemiecki 3
Jezyk rosyjski 3

Jezyk obcy 4 Jezyk angielski 4
Jezyk niemiecki 4
Jezyk rosyjski 4
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IV. PLAN STUDIOW
1. Plan studiéw stacjonarnych
Liczba godzin w semestrze Liczba
. Forma -
Lp. Nazwa modutu/przedmiotu saliczenia Laboratoria
w | ¢é[ps] L [P ECTS
Semestr 1
1 |Analiza matematyczna E 30 30 5
2 |Algebra liniowa z geometrig E 30 30 5
3 |Grafika inzynierska Zz 15 45 5
4 |Wprowadzenie do mechatroniki Z 15 15 2
5 |Podstawy programowania z 30 15 | 30 5
6 |Fizyka Z 15 30 3
7 [Laboratorium robotéw kotowych Z 30 2
8 |BHP i ergonomia pracy Z 10 1
9 |Wychowanie fizyczne Z 30 0
10|Jezyk obcy 1 z 30 2
Razem godz. kontaktowych 430 145 |135| 75 60 | 15 30
Semestr 2
1 [Matematyka dyskretna i metody statystyki Z 30 15| 15 4
2 |Podstawy elektrotechniki i metrologii E 15 15 15 4
3 |Podstawy mechaniki i budowy maszyn Z 30 15 15 4
4 |Programowanie obiektowe E 30 30 5
5 |Technika cyfrowa Y4 15 30 3
6 |Wstep do sieci komputerowych z 15 30 3
7 |Wychowanie fizyczne Z 30 0
8 |Wprowadzenie do OZE z elementami prawa budowlanego Y4 15 15 2
9 |Grafika komputerowa Z 15 30 3
10|Jezyk obcy 2 Z 30 2
Razem godz. kontaktowych 450 165 |[105| 75 75 | 30 30
Semestr 3
1 [Podstawy robotyki E 30 30 4
2 |Algorytmy i struktury danych z 15 15 2
3 |Elektronika E 15 30 3
4 [Sygnaly i systemy dynamiczne Z 15 15 2
5 |Wprowadzenie do metod numerycznych Z 15 15 2
6 |Programowanie mikrokontrolerow z 15 30 | 15 4
7 |Przedmiot spoteczny/Przedmiot humanistyczny Z 30 2
8 |Jezyk obcy 3 Z 30 2
9 |Podstawy automatyki i automatyzacii E 30 30 30 5
10 |Programowanie inzynierskie (MATLAB) E 15 30 4
Razem godz. kontaktowych 450 180 60 | 45 | 150 | 15 30
Semestr 4
1 |Programowanie systemdw sterowania E 15 30 4
2 |Czujniki i przetworniki pomiarowe Z 30 30 4
3 |Programowanie w $rodowisku LabView Z 15 30 3
4 [Jezyk obcy 4 E (B2) 30 3
5 |Napedy elekiryczne Z 15 30 3
6 |Systemy baz danych Z 15 30 3
7 |Podstawy Internetu rzeczy E 15 30 2
8 |Laboratorium robotéw kroczacych Z 45 2
9 [Manipulatory przemystowe z 15 30 3
10| Podstawy sztucznej inteligenciji z 15 30 3
Razem godz. kontaktowych 450 135 | 30 | 120 | 135 | 30 30
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Liczba godzin w semestrze Liczba
. Forma -
Lp. Nazwa modutu/przedmiotu saliczenia Laboratoria
w ¢ | ps | | P |s| ECTS
Semestr 5  $ciezka specjalizacyjna: Automatyzacja proceséw
1 |Eksploatacja urzgdzen elektrycznych Y4 30 2
2 |Proseminarium z 15 2
3 |Robotyzacja proceséw Y4 15 30 3
4 |Automatyzacja procesow Z 15 30 3
5 |Urzadzenia automatyki E 15 30 4
6 |Napedy ptynowe Z 15 30 3
7 |Sieci przemystowe PLC E 15 30 4
8 |Komputerowe narzedzia w automatyce Y4 15 30 3
9 |Wizualizacja proceséw Z 15 30 3
10| Projekt zespotowy Y4 45 3
Razem godz. kontaktowych 405 105 0 | 60 | 30 |195|15]| 30
Semestr 5 Sciezka specjalizacyjna: Mechtronika
1 |Eksploatacja urzgdzen elektrycznych Z 30 2
2 |Proseminarium Y4 15 2
3 |Mechanika uktadéw wieloczionowych Z 15 30 3
4 [Wytrzymato$¢ materiatow i materiatoznawstwo z 15 30 3
5 |Urzadzenia mechatroniki E 15 30 4
6 |Projektowanie konstrukcji 3D Y4 15 30 3
7 |Sieci sterownikéw PLC E 15 30 4
8 |Komputerowe Wspomaganie Projektowania Z 15 30 3
9 |Projektowanie mechatroniczne Z 15 30 3
10 | Projekt zespotowy Z 45 3
Razem godz. kontaktowych 405 105 0 60 30 [195|15| 30
Semestr 5  Sciezka specjalizacyjna: Automatyka w systemach OZE
1 |Eksploatacja urzgdzen elektrycznych Z 30 2
2 |Proseminarium z 15 2
3 |Systemy automatyki dla budynkdéw Z 15 30 3
4 | Technologie magazynowania energii elektrycznej Z 15 30 3
5 |Monitorowanie systeméw OZE E 15 30 4
6 |Automatyka w instalacjach OZE Y4 15 30 3
7 |Sieci PLC w instalacjach OZE E 15 30 4
8 |Ekoenergetyka Z 15 30 8
9 |Automatyka w produkcji energii odnawialnej z 15 30 3
10| Projekt zespotowy Y4 45 3
Razem godz. kontaktowych 405 105 0 | 60 30 [195]|15| 30
Semestr 6
1 [Seminarium dyplomowe | Z 15 2
2 |Praktyka zawodowa (6 miesiecy) Z 960 28
Razem godz. kontaktowych 15 0 0 0 960 | 0 |15 30
Semestr 7
1 |Seminarium dyplomowe Il z 30 4
2 |Ochrona wiasnosci intelektualnej Z 15 1
3 |Przygotowanie pracy dyplomowej Y4 18
4 |Wydziatowy projekt zespotowy Z 30 5
5 |Zaktadanie i prowadzenie dziatalnosci gospodarczej Z 15 15 0 2
Razem godz. kontaktowych 105 30 5] 0 0 30 |30 30
Razem | 760 [345] 375 | 450 |315]60| 210 |
tacznie ECTS 210
Suma godzin dydaktycznych (bez praktyk) 2305
godziny praktyki 960
Przygotowanie pracy dyplomowej 375
Suma godzin (w tym praktyki) 3265
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2. Plan studiéw niestacjonarnych
Liczba godzin w semestrze Liczba
. Forma -
Lp. Nazwa modutu/przedmiotu saliczenia Laboratoria
w | ¢é[ps| L [P ECTS
Semestr 1
1 |Analiza matematyczna E 18 18 5
2 |Algebra liniowa z geometrig E 18 18 5
3 |Grafika inzynierska Z 9 27 5
4 |Wprowadzenie do mechatroniki Z 9 9 2
5 |Podstawy programowania Z 18 9 18 5
6 |Fizyka Z 9 18 3
7 |Laboratorium robotéw kotowych Y4 18 2
8 |BHP i ergonomia pracy Z 10 1
9 |Jezyk obcy 1 z 18 2
Razem godz. kontaktowych 244 91 63 | 45 36 9 30
Semestr 2
1 [Matematyka dyskretna i metody statystyki z 18 9 9 4
2 |Podstawy elektrotechniki i metrologii E 9 9 9 4
3 |Podstawy mechaniki i budowy maszyn z 18 9 9 4
4 [Programowanie obiektowe E 18 18 5
5 |Technika cyfrowa Z 9 18 3
6 |Wstep do sieci komputerowych Z 9 18 3
7 |Wprowadzenie do OZE z elementami prawa budowlanego Z 9 9 2
8 |Grafika komputerowa Z 9 18 3
9 |Jezyk obcy 2 Z 18 2
Razem godz. kontaktowych 252 99 45 | 45 45 | 18 30
Semestr 3
1 |Podstawy robotyki E 18 18 4
2 |Algorytmy i struktury danych A 9 9 2
3 |Elektronika E 9 18 3
4 |Sygnaly i systemy dynamiczne Z 9 9 2
5 |Wprowadzenie do metod numerycznych z 9 9 2
6 |Programowanie mikrokontrolerow Z 9 18 9 4
7 |Przedmiot spoteczny/Przedmiot humanistyczny Z 18 2
8 |Jezyk obcy 3 Y4 18 2
9 |Podstawy automatyki i automatyzacii E 18 18 18 5
10| Programowanie inzynierskie (MATLAB) E 9 18 4
Razem godz. kontaktowych 270 108 | 36 | 27 | 90 9 30
Semestr 4
1 |Programowanie systemdw sterowania E 9 18 4
2 |Czujniki i przetworniki pomiarowe A 18 18 4
3 |Programowanie w $rodowisku LabView z 9 18 3
4 |Jezyk obcy 4 E (B2) 18 3
5 |Napedy elekiryczne Z 9 18 3
6 |Systemy baz danych z 9 18 3
7 |Podstawy Internetu rzeczy E 9 18 2
8 |Laboratorium robotéw kroczgcych Y4 27 2
9 |Manipulatory przemystowe Z 9 18 3
10|Podstawy sztucznej inteligenciji z 9 18 3
Razem godz. kontaktowych 270 81 18 | 72 | 81 |18 30
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Liczba godzin w semestrze Liczba
. Forma -
Lp. Nazwa modutu/przedmiotu saliczenia Laboratoria
w | ¢ | pPs | | P |s | ECTS
Semestr 5  $ciezka specjalizacyjna: Automatyzacja proceséw
1 |Eksploatacja urzgdzen elektrycznych Z 18 2
2 |Proseminarium z 9 2
3 |Robotyzacja proceséow Z 9 18 3
4 | Automatyzacja procesow VA 9 18 3
5 |Urzadzenia automatyki E 9 18 4
6 |Napedy ptynowe Y4 9 18 3
7 |Sieci przemystowe PLC E 9 18 4
8 |Komputerowe narzedzia w automatyce Y4 9 18 3
9 |Wizualizacja procesow Z 9 18 3
10 | Projekt zespotowy Z 27 3
Razem godz. kontaktowych 243 63 36 18 (117 9 30
Semestr 5  Sciezka specjalizacyjna: Mechtronika
1 |Eksploatacja urzgdzen elektrycznych Z 18 2
2 |Proseminarium Y4 9 2
3 |Mechanika uktadéw wielocztonowych z 9 18 3
4 [Wytrzymato$¢ materiatow i materiatoznawstwo z 9 18 3
5 |Urzadzenia mechatroniki E 9 18 4
6 |Projektowanie konstrukcji 3D Y4 9 18 3
7 |Sieci sterownikéw PLC E 9 18 4
8 |Komputerowe Wspomaganie Projektowania z 9 18 3
9 |Projektowanie mechatroniczne Y4 9 18 3
10| Projekt zespotowy Z 27 3
Razem godz. kontaktowych 243 63 0 36 18 1171 9 30
Semestr 5  Sciezka specjalizacyjna: Automatyka w systemach OZE
1 |Eksploatacja urzgdzen elektrycznych Z 18 2
2 |Proseminarium z 9 2
3 |Systemy automatyki dla budynkéw Z 9 18 3
4 [Technologie magazynowania energii elektrycznej Z 9 18 3
5 |Monitorowanie systeméw OZE E 9 18 4
6 |Automatyka w instalacjach OZE Z 9 18 3
7 |Sieci PLC w instalacjach OZE E 9 18 4
8 |Ekoenergetyka Z 9 18 3
9 |Automatyka w produkcji energii odnawialnej Z 9 18 3
10 | Projekt zespotowy Z 27 8
Razem godz. kontaktowych 9 63 0 | 36 18 1171 9 30
Semestr 6
1 |Seminarium dyplomowe | Z 9 2
2 |Praktyka zawodowa (6 miesiecy) 960 28
Razem godz. kontaktowych 9 0 0 0 960 | 0 | 9 30
Semestr 7
1 [Seminarium dyplomowe Il Z 18
2 |Ochrona wiasnosci intelektualnej Z 9 1
3 |Przygotowanie pracy dyplomowej Z 18
4 |Wydziatowy projekt zespotowy Z 18 5
5 |Zaktadanie i prowadzenie dziatalnosci gospodarczej Z 9 9 0 2
Razem godz. kontaktowych 63 18 9 0 0 18 |18| 30
Razem | 460 [171] 225 [ 270 | 189] 36| 210 |
tacznie ECTS 210
Suma godzin dydaktycznych (bez praktyk) 1351
godziny praktyki 960
Przygotowanie pracy dyplomowej 375

Suma godzin (w tym praktyki) 2311
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IV. PRAKTYKI ZAWODOWE
dla studentéw Wydziatu Nauk Informatyczno-Technologicznych Akademii

Praktyki
Lomzynskiej, realizowane na kierunku Automatyka i robotyka, sg obowigzkowe i stanowig

f |
integralng czes$¢ programu studiéw oraz procesu ksztatcenia.
Szczegbétowe zasady realizacji praktyk okresla Regulamin Praktyki Zawodowej Wydziatu

Nauk Informatyczno-Technologicznych At.
1. Zalozenia i zasady organizacji praktyk zawodowych
W programie studiéow dla kierunku Automatyka i robotyka na poziomie studiow
[ stopnia o profilu praktycznym przewidziano praktyki zawodowe w wymiarze 960 godzin

(6 miesiecy), co odpowiada 28 punktom ECTS.
Praktyki zawodowe realizowane sa na semestrze VI.
organizacyjnymi, zwanymi dalej ,zaktadami pracy”. Do podpisania umowy o realizacje praktyki
w imieniu Uczelni upowazniony jest Dziekan Wydziatu Nauk Informatyczno-Technologicznych.

Praktyki odbywaja sie w oparciu o umowe o realizacje praktyk z wybranymi jednostkami
Dopuszcza sie mozliwo$¢ zawarcia przez Uczelnie uméw o realizacje praktyk zawodowych

réznigcych sie od przyjetego wzoru. Decyzje w tej sprawie podejmuje Dziekan.

Student odbywa praktyki zawodowe w zaktadach pracy, z ktérymi Uczelnia $cisle
wspotpracuje. Dopuszcza sie mozliwo$¢ odbywania praktyk zawodowych w innych zaktadach
pracy, za zgodg Kierunkowego Koordynatora Praktyk Zawodowych (KKPZ).

Student moze ubiega¢ sie o catkowite lub cze$ciowe uznanie efektow uczenia sie
przypisanych do praktyki zawodowej, a tym samym o zaliczenie praktyki zawodowej zgodnie

z art. 67 ust. 7 Ustawy na podstawie aktywno$ci zawodowej, jesli udokumentuje, ze wykonuje
odbywa aktywno$¢ zawodowa w formie wolontariatu lub prowadzi
zawodowej,

prace zawodowa na warunkach: umowy o prace/umowy zlecenia/umowy o dzieto lub odbywa

dziatalno$¢ gospodarcza oraz zrealizuje zadania przypisane do praktyki oraz przygotuje

staz zawodowy lub
dokumentacje wymagang przez Programem praktyki

wykazania osiggnietych efektow uczenia sie
Okres aktywnosci zawodowej, o ktérej mowa, bedacy podstawg catkowitego lub
cze$ciowego uznania efektow uczenia sie przypisanych do praktyki zawodowej na podstawie

aktywnosci zawodowej nie moze by¢ krotszy od wymiaru czasu praktyki dla danego kierunku

studiéw przewidzianego programem studiéw.

bedacych podstawa
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Student, ubiegajacy sie o uznanie efektdw uczenia sie przypisanych do praktyki
zawodowej, jest zobowiazany ztozy¢ wniosek (zat. 1 do Regulaminu Praktyk Zawodowych At)
poswiadczajacy aktywno$¢ zawodowa. W szczegblnoSci w przypadkach wykonywania pracy
zawodowej na warunkach umowy o prace/umowy zlecenia/umowy o dzieto lub gdy student
odbywa staz zawodowy lub odbywa aktywno$¢ zawodowa w formie wolontariatu, student
zobowigzany jest dostarczy¢ kserokopie umowy i zakres obowigzkéw poswiadczony przez
zaklad pracy oraz dokumenty umozliwiajgce Koordynatorowi praktyk weryfikacje osiggnietych
efektow uczenia sie przewidzianych dla danego etapu praktyki zawodowej nie p6zniej niz 14 dni
przed planowanym terminem rozpoczecia praktyk. W przypadku prowadzenia dziatalnosci
gospodarczej student zobowigzany jest dostarczy¢ kserokopie wpisu do Centralnej Ewidencji i
Informacji o Dziatalno$ci Gospodarczej lub wpisu do Krajowego Rejestru Sadowego oraz
dokumenty umozliwiajgce Koordynatorowi praktyk uznanie efektéw uczenia sie
przewidzianych dla danego etapu praktyki zawodowej, nie pdzZniej niz 14 dni przed
planowanym terminem rozpoczecia praktyki.

Decyzje o catkowitym lub czeSciowym uznaniu efektow uczenia sie przypisanych do
praktyki zawodowej, na podstawie aktywnos$ci zawodowej, o ktdrych mowa powyzej podejmuje
Kierunkowy Koordynator Praktyk Zawodowych.

Program praktyki opracowuje Kierownik Zaktadu w porozumieniu z Kierunkowym
Koordynatorem Praktyk Zawodowych oraz cztonkami Wydziatowej Rady Praktykéw i Rady
Programowej kierunku Automatyka i robotyka. Podczas praktyk student realizuje program
praktyki, zapoznajac sie ze sposobem funkcjonowania zaktadu pracy, uczestniczy w miare
mozliwo$ci w biezacych zadaniach przez niego realizowanych oraz podejmuje pod nadzorem
Opiekuna zaktadowego praktyk samodzielne dziatania zawodowe.

Student realizuje praktyke zgodnie z programem praktyk, a jej przebieg odnotowuje
w Dzienniku praktyk. Dziennik praktyk jest dokumentem potwierdzajagcym odbycie praktyki.
Zawiera on miejsce i czas trwania praktyki wraz z liczbg godzin, zadania jednostki
organizacyjnej, opis czynnosci realizowanych kazdego dnia przez studenta, potwierdzonych
oceng postawy studenta w czasie praktyki, wystawiong przez Opiekuna zaktadowego praktyk

lub Kierownika poswiadczona podpisem wraz z pieczecig jednostki organizacyjne;j.

2. Cele i program praktyk zawodowych

Znaczenie praktyk studenckich w Akademii ftomzynskiej wynika z Misji Uczelni:
,ksztalcimy profesjonalistow”. Dlatego tez zasadniczym celem praktyki zawodowej jest

ksztatcenie studentéw, poprzez wykreowanie w nich umiejetnoSci zastosowania wiedzy
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teoretycznej, uzyskanej w toku studiéw, w praktyce funkcjonowania organizacji, czyli integracja
wiedzy teoretycznej z jej zastosowaniem praktycznym. Ponadto istotnym celem praktyki jest
stworzenie warunkéw do pogtebienia wiadomosci przekazywanych w toku zaje¢ dydaktycznych
i konfrontowania ich z praktyka Zzycia gospodarczego, umozliwienie bezposredniego
pozyskiwania dos$wiadczen, wiedzy i informacji, ktére beda pomocne w realizowaniu tresci
ksztalcenia, przygotowaniu pracy dyplomowej i nabyciu umiejetno$ci praktycznych.

Praktyki majg umozliwi¢ studentom bezposredni kontakt ze Srodowiskiem pracy poprzez
poznanie stosowanych w zakladzie technologii i zasad organizacji przetwarzania danych,
nabycie umiejetno$ci postugiwania sie nowoczesnym sprzetem technicznym stosowanym
w pracy jednostki, zapoznanie sie ze specyfikg, profilem przemystowym oraz organizacja
dziatalnos$ci przedsiebiorstw zwigzanych z wykorzystaniem, projektowaniem, eksploatacjg
i produkcja systemow mechatronicznych. Praktyka ma pomdc studentowi zdoby¢
doswiadczenie zawodowe w zakresie studiowanego kierunku. Celem praktyki jest rowniez
doskonalenie umiejetnosci studenta w zakresie organizacji pracy wtasnej, pracy zespotowej,
efektywnego zarzadzania czasem, sumienno$ci i odpowiedzialno$ci za powierzone zadania, co
przektada sie na rozwijanie aktywnos$ci i przedsiebiorczosci studentéw - cech stanowigcych
wazny sktadnik ich profesjonalnej postawy, jak i tez ksztaltowanie podmiotowosci i aktywnosci
indywidualnej studentéw.

Dodatkowym celem realizacji praktyk jest zdobycie umiejetnosci niezbednych
do rozwigzania problemu inzynierskiego postawionego w pracy dyplomowej. Wybo6r tematu

i zakresu pracy inzynierskiej dokonywany jest w semestrze V (poprzedzajacym praktyke).

Program praktyk zawodowych obejmuje:

1. Zapoznanie sie z regulaminem pracy, przepisami BHP i tajemnicy stuzbowej.

2. Zapoznanie sie studenta z zakresem dziatalnoSci zaktadu pracy, zasad dziatania oraz
organizacji pracy, formalno-prawnymi podstawami jego funkcjonowania, a takze
strukturg organizacyjna.

3. Zdobycie wiedzy na temat systemdw zautomatyzowanych w przedsiebiorstwach
ustugowych, przemystowych i administracji, a takze w réznych obszarach pracy ludzkiej
wspomaganej komputerowo w warunkach przysztej pracy zawodowe;.

4. Zdobycie wiedzy na temat celéw, zasad i uzyteczno$ci automatyzacji i robotyzacji lub
systemow mechatronicznych.

5. Samodzielne poszerzanie wiedzy i umiejetnoSci w zakresie szeroko rozumianej

automatyki i robotyki lub mechatroniki.
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6. Rozwijanie umiejetnos$ci w projektowaniu, implementowaniu i uzytkowaniu systemow
jednostki i wykonywanie
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mechatronicznych lub uktadéw automatyzacji i robotyzacji.
pracy
8. Postugiwanie sie nowoczesnym sprzetem technicznym stosowanym w danym zakladzie.

|

udziatlu w biezacej

7. Branie
z automatyzacjg i robotyzacja lub system6w mechatronicznych.

9. Zdobycie praktycznych umiejetnosci w zakresie dokumentowania i prezentowania
zawodowych zwigzanych bezposrednio

wtasnej pracy.

z wdrazaniem sie w nowe obszary pracy, ocenianiem firmy jako potencjalnego
12. Ksztattowanie wiedzy niezbednej do rozumienia pozatechnicznych uwarunkowan

10. Ksztaltowanie konkretnych umiejetnosci

pracodawce.
11. Ksztatcenie praktycznych umiejetnosci efektywnej komunikacji, negocjacji oraz pracy

dziatalnos$ci inzynierskie;.
13. Rozumienie potrzeby podnoszenia kompetencji zawodowych, nabycie umiejetnosci

planowania pracy oraz rozumienia koniecznoS$ci przestrzegania zasad etyki w pracy

w zespole.
zawodowe;j.
14. Zebranie niezbednych informacji i materiatéw do przygotowania pracy dyplomowe;j.

Studenci na kierunku Automatyka i robotyka podczas praktyk powinni mie¢ mozliwos¢
poznania i uczestniczenia w zadaniach zwigzanych z realizacja obranej wcze$niej $ciezki

specjalizacyjnej.
w Wydziale Nauk Informatyczno-Technologicznych na kierunku Automatyka i robotyka jest

3. System nadzoru i zaliczania praktyk zawodowych
weryfikacja przebiegu praktyki oraz jej ocena. Osoba odpowiedzialng za przebieg praktyk

Podstawowym celem systemu monitorowania praktyk zawodowych realizowanych

zawodowych w Uczelni jest Dziekan, ktéry powotuje Kierunkowego Koordynatora Praktyk
przyjmowanie

Do zakresu obowigzkéw Kierunkowego Koordynatora Praktyk Zawodowych nalezy:
i
z organizacja i realizacjg praktyki, w szczegélnos$ci skierowan oraz uméw o realizacje praktyki,

Zawodowych.
zawodowej oraz ocena kwalifikacji zaktadowego Opiekuna praktyk do sprawowania nadzoru
przyjetymi

koordynowanie przygotowania,
zapoznanie studentdéw zzasadami organizacji i zaliczania praktyki, ocena miejsca praktyki

nad praktykantem zgodnie z kryteriami

wydawanie dokumentéow zwigzanych

uprawnienie

na Wydziale,
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przeprowadzenia kontroli przebiegu praktyki w zakladzie pracy, nadzér merytoryczny nad
przebiegiem praktyki zawodowej, weryfikacja i ocena efektow uczenia sie praktyki zawodowej,
pomoc Opiekunowi zaktadowemu praktyk w rozwigzywaniu biezgcych spraw zwigzanych
z realizacjg praktyki np. nieobecno$¢ studenta, problemy z zaliczeniem efektéw uczenia sie lub
zachowanie studenta niezgodne zregulaminem, a takze pomoc studentom w rozwigzywaniu
probleméw zwigzanych zrealizacja praktyki w wybranym zaktadzie pracy, przyjecie od
studenta wypetnionego kompletu dokumentacji potwierdzajacej realizacje praktyki zawodowe;j,
weryfikacja i ocena stopnia osiggniecia efektéw uczenia sie zaktadanych dla przedmiotu
Praktyka zawodowa, uzupeinianie protokotéw z zaje¢ Praktyka zawodowa w systemie
USOSWeb.

Warunkiem zaliczenia praktyki zawodowej jest: wywigzanie sie z zadan sformutowanych
w programie okreSlonej praktyki; dostarczenie prawidtowo wypetnionego Dziennika praktyk,
dokumentujgcego odbycie odpowiedniej liczby godzin, zgodnej z kierunkiem studiéw oraz
programem praktyk, zawierajacego pozytywna ocene Opiekuna zakladowego i KKPZ oraz
Raportu praktyki zawodowe;.

Student, zatrudniony w zaktadzie pracy lub prowadzacy wtasng dziatalnos¢ gospodarcza
oraz ubiegajacy sie o zaliczenie, powinien dostarczy¢ prawidlowo wypelniony Dziennik praktyk
dokumentujacy odbycie odpowiedniej liczby godzin praktyki zawodowej zgodnej z kierunkiem
studiéw oraz programem praktyk, zawierajacy pozytywng ocene KKPZ i Raport praktyki
zawodowej.

Dokumentacja z przebiegu praktyk przekazywana jest Kierunkowemu Koordynatorowi
Praktyk Zawodowych w terminie 7 dni od daty zakonczenia praktyk. Koficowego zaliczenia
praktyki studenckiej dokonuje Kierunkowy Koordynator Praktyk Zawodowych na koniec
danego semestru, w ktérym student odbyt praktyke. Kierunkowy Koordynator Praktyk
Zawodowych po zaliczeniu praktyki archiwizuje dokumentacje z przebiegu i zaliczenia praktyki
zawodowe]j zgodnie zprocedurami/zasadami obowigzujacymi na Uczelni. Ocena praktyki
zawodowej jest $§rednig ocen wystawionych przez Opiekuna zaktadowego oraz KKPZ i jest
wpisywana w raporcie praktyki zawodowej. W przypadku studentéw zatrudnionych w
zaktadzie pracy lub prowadzacych wtasng dziatalno$¢ gospodarcza przy wystawianiu oceny
brana jest pod uwage ocena KKPZ oraz arkusz samooceny praktykanta. Przy zaliczaniu praktyki
stosuje sie skale ocen obowigzujaca w Uczelni. Za zaliczong praktyke studentowi przyznawane
sa punkty ECTS, zgodnie z programem studiéw dla okre$lonego kierunku. Brak zaliczenia
praktyki, w obowigzujacym wymiarze, powoduje brak =zaliczenia przedmiotu praktyki
zawodowe.

Student, ktéry w uzasadnionych przypadkach nie moze zrealizowac¢ praktyki zawodowej

w wyznaczonym terminie, skltada do Dziekana wniosek o przesuniecie terminu jej realizacji wraz
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z uzasadnieniem. Wyznaczenie innego terminu realizacji praktyki zawodowej moze nastgpi¢, o
ile praktyka zostanie zrealizowana i zakonczona w danym semestrze. Zmiana terminu
odbywania praktyki zawodowej nie zwalnia studenta z uczestnictwa w zajeciach
przewidzianych do realizacji w danym semestrze.

W przypadku wystapienia waznych okolicznosci uniemozliwiajacych realizacje praktyki
zawodowej w danym semestrze Dziekan, na podstawie ztoZonego przez studenta wniosku, moze
wyrazi¢ zgode na realizacje praktyki zawodowej w kolejnym roku akademickim. Semestr jest
wowczas zaliczany warunkowo bez konieczno$ci ponoszenia optat. Student zostaje wpisany na

WYZSZy semestr.
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obrona pracy dyplomowej. Kwestie zwigzane z przygotowaniem pracy dyplomowej okre$laja

fm |
VI. PROCES DYPLOMOWANIA
aktualne przepisy Regulaminu Studiéw i sa opisane w Szczegdétowych Zasadach Procesu

Jednym z warunkdw ukonczenia studidw w Akademii Lomzyniskiej jest przygotowanie i

Dyplomowania na Wydziale Nauk Informatyczno-Technologicznych .
oraz zatwierdzony nie péZniej niz w przedostatnim (szdstym) semestrze studiéw. Temat pracy

dyplomowej musi pozostawac spéjny swoim zakresem z realizowanym kierunkiem ksztatcenia
i dziatalnos$cig zaktadu pracy, w ktéorym student odbywat bedzie praktyke zawodowa. Zgodnie
naukowym lub nauczyciela

Temat pracy dyplomowej powinien by¢ okreslony, co do jego zakresu, nie pdzZniej niz
w semestrze poprzedzajacym rozpoczecie praktyk zawodowych (semestr piaty) i sformutowany
z Regulaminem, student wykonuje prace dyplomowa inzynierskg pod kierunkiem nauczyciela

bedacego

akademickiego
wtlasnej studenta zwigzanej z wykonywang pracg zaakceptowang przez promotora lub wg

samodzielnym pracownikiem
posiadajacego co najmniej stopied doktora lub nauczyciela akademickiego z odpowiednig
propozycji promotoréw kierunku Automatyka i robotyka) s3g zgltaszane i zatwierdzane przez
Nauk

praktyka zawodowa. Dziekan moze, w uzasadnionych przypadkach, wyznaczy¢ dodatkowga

Tematy prac dyplomowych ustalone/proponowane z promotorami (lub wg propozycji
Wydziale

osobe do opieki nad praca dyplomowa jako konsultanta.
Informatyczno-

na

na kierunku Automatyka i robotyka dla I st. ksztatcenia podane s3 szczegétowo w dokumencie

Wydziatowa Komisje ds. Jako$ci Ksztatcenia.
Zasady pisania pracy inzynierskiej na Wydziale Nauk Informatyczno-Technologicznych,
dyplomowania

system

Technologicznym.

Oceny pracy dyplomowej dokonuje promotor oraz jeden recenzent. Recenzenta pracy
stosowany

Szczegétowe zasady procesu
inzynierskiej powotuje Dziekan spo$rdd os6b posiadajacych co najmniej stopien doktora lub
posiadajacych odpowiednia praktyke zawodowa. Dziekan moze upowazni¢ do recenzowania
pracy dyplomowej nauczyciela akademickiego spoza Uczelni. Jesli recenzent negatywnie ocenit
prace dyplomowg, Dziekan powotuje drugiego recenzenta. Jesli drugi recenzent wystawit pracy
dyplomowej ocene pozytywng, o dopuszczeniu studenta do egzaminu dyplomowego decyduje
Dziekan. Jesli drugi recenzent ocenit prace negatywnie, nie moze by¢ ona dopuszczona do
pracy jest

obrony. Na uzasadniony wniosek recenzenta praca dyplomowa moze by¢ wyrézniona.
napisanej

celu weryfikacji

w samodzielnosci
antyplagiatowy, wazny element systemu przeciwdziatania zjawiskom patologicznym w procesie
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ksztalcenia. Studenci sg informowani o nietolerowaniu przejawdéw patologicznych zjawisk
zwigzanych

z procesem Kksztalcenia. Zasady sktadania, archiwizowania oraz kontroli antyplagiatowej prac
dyplomowych (w tym inzynierskich) zostaty ustalone na podstawie wtasciwej Uchwaty Senatu

Akademii L.omzynskiej.

Recenzji pracy dyplomowej dokonuje sie w oparciu o system APD (Archiwum Prac
Dyplomowych) oraz formularz oceny pracy dyplomowej. Podczas oceny pracy przez promotora

i recenzenta brane sg pod uwage nastepujace zagadnienia:

wyniki kontroli antyplagiatowe;j,

o zgodno$¢ tresci pracy z tematem okres§lonym w tytule,

e ocena uktadu pracy, struktury podziatu tresci, kolejnosci rozdziatéw, kompletnosci tez,
e merytoryczna ocena pracy,

e czy praca zawiera nowe tresci / sposob ujecia,

o charakterystyka doboru i wykorzystania Zrddet,

e ocena formalnej strony pracy,

e sposob wykorzystania pracy.

Studia [ stopnia koncza sie zlozeniem egzaminu dyplomowego. Egzamin dyplomowy
odbywa sie przed komisjg egzaminacyjng powotana przez Dziekana. W sktad komisji wchodza:
e promotor pracy,
e recenzent,
e przewodniczacy komisji, ktérym jest Dziekan lub upowazniony przez Dziekana nauczyciel

akademicki ze stopniem co najmniej doktora.

W uzasadnionych przypadkach Dziekan moze powota¢ inny sktad komisji
egzaminacyjnej. W przypadku uzyskania przez studenta z egzaminu dyplomowego oceny
niedostatecznej lub nieusprawiedliwionego nieprzystgpienia do egzaminu dyplomowego w
ustalonym terminie Dziekan wyznacza studentowi drugi termin egzaminu, jako ostateczny, nie
wczesniej niz przed uptywem jednego miesigca, ale nie p6zniej niz w ciggu trzech miesiecy od
daty pierwszego egzaminu dyplomowego.

W przypadku uzyskania przez studenta w drugim terminie z egzaminu dyplomowego
oceny niedostatecznej lub nieusprawiedliwionego nieprzystgpienia do egzaminu dyplomowego
w ustalonym terminie Dziekan wydaje decyzje o skresleniu studenta z listy studentow. Osoba
skreslona z listy studentéw z powodu nieztozenia egzaminu dyplomowego, moze wznowié
studia na warunkach okreslonych przez Dziekana.

Podstawa obliczania ostatecznego wyniku studiéw sa:
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$rednia arytmetyczna z ocen koncowych z egzaminéw i zaliczen uzyskanych w trakcie

studiéw,

$rednia arytmetyczna ocen z pracy dyplomowej,

$rednia arytmetyczna ocen z egzaminu dyplomowego.

Absolwent otrzymuje dyplom ukonczenia studiow wyzszych wraz z suplementem,

potwierdzajagcym uzyskanie odpowiedniego tytutu zawodowego wiasciwego dla poziomu

studiéw, kierunku ksztatcenia i Sciezki specjalizacyjne;j.

Na kierunku Automatyka i robotyka na I stopniu ksztatcenia obowigzuja przyjete

zasady dyplomowania oraz opracowane wymogi formalne dotyczace przygotowywania prac

dyplomowych. Maja one na celu ujednolicenie formy pracy i kryteriéw ich oceny. Informacje te,

dostepne dla dyplomantéw na stronie internetowej https://al.edu.pl/wnit/student/procedura-

dyplomowania/automatyka-i-robotyka i obejmuja:

a)

b)
)
d)
e)
f)

g)
h)

j)
k)

Szczego6towe Zasady Procesu Dyplomowania na Wydziale Nauk Informatyczno-
Technologicznych,

wzO0r strony tytutowej pracy inzynierskiej,

format pracy inzynierskiej dla kierunku Automatyka i robotyka I stopnia,

przebieg egzaminu dyplomowego,

procedury sktadania, archiwizowania oraz kontroli antyplagiatowej prac dyplomowych,
procedure objecia pracy dyplomowej klauzulg poufnosci,

wytyczne w zakresie organizacji i trybu przeprowadzania egzaminéw dyplomowych,
wytyczne dla studentéw i promotoréw w zakresie weryfikacji poprawnosci formalne;j
prac dyplomowych,

propozycje tematéw prac dyplomowych w danym roku akademickim,

repozytorium prac dyplomowych z ostatnich 3 lat,

pytania na egzamin dyplomowy obowigzujace dla danego naboru.

Zgodnie z wlasSciwym Zarzadzeniem Rektora istnieje mozliwo$¢ sporzadzania

duplikatu dyplomu oraz suplementu.
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Zajecia na kierunku Automatyka i robotyka [ stopnia mogg by¢ prowadzone

f |
VII. KSZTALCENIE NA ODLEGLOSC
z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegto$¢. Liczba punktow ECTS, jaka moze
by¢ uzyskana w ramach ksztatcenia z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢
na kierunku Automatyka i robotyka I stopnia wynosi 61 co stanowi 29,05% ogolnej liczby
punktéow ECTS. Plan studiéw na kierunku Automatyka i robotyka I stopnia zawiera wykaz
przedmiotow z liczbg godzin, ktére moga by¢ prowadzone z wykorzystaniem metod i technik
Nauczyciele akademiccy i inne osoby prowadzace zajecia na kierunku sg przygotowani do

realizacji zaje¢ z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢, a realizacja zajec jest
na biezaco kontrolowana przez Kierownika Zaktadu. Dostep do infrastruktury informatycznej i

ksztatcenia na odlegto$c.

oprogramowania umozliwia synchroniczng i asynchroniczng interakcje miedzy studentami a

nauczycielami akademickimi i innymi osobami prowadzacymi zajecia. Zapewniono materiaty

dydaktyczne opracowane w formie elektronicznej. Studenci maja mozliwo$¢ osobistych
konsultacji z nauczycielami akademickimi i innymi osobami prowadzacymi zajecia w siedzibie
Uczelni. Weryfikacja osiggniecia przez studentéw efektéw uczenia sie odbywa sie przez biezaca
kontrole postepéw w nauce, z tym ze przeprowadzanie zaliczen i egzaminéw konczacych
okreslone zajecia odbywa sie w siedzibie Uczelni. Studenci odbywajg szkolenia przygotowujace

do udzialu w tych zajeciach. W przypadku zaje¢ ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne metody i

techniki ksztatcenia na odlegto$¢ moga by¢ wykorzystywane pomocniczo.
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VIII. WSKAZNIKI ILOSCIOWE NA STUDIACH STACJONARNYCH I NIESTACJONARNYCH

Tabela 6

Wskazniki dotyczace programu studiéw na kierunku Automatyk i robotyka I stopnia

Liczba semestréw konieczna do ukonczenia studiéw 7
Liczba punktéw ECTS konieczna do ukonczenia studiéw 210
Laczna liczba godzin zajec 2 305 - studia stacjonarne

1 351 - studia niestacjonarne

Procentowy udziat liczby punktéw ECTS dla kazdej z dyscyplin, do

ktérych przyporzadkowany jest kierunek w liczbie punktéw ECTS Lp. | Dziedzina/dyscyplina Procentowy
koniecznej do ukonczenia studiéw na danym poziomie - udziat
. . A . naukowa ’
w przypadku kierunku przyporzadkowanego do wiecej niz jednej punktow
dyscypliny ECTS
1. Dziedzina nauk inZynieryjno- 100%
technicznych
1.1 | Dyscyplina automatyka, 70%

elektronika, elektrotechnika i

technologie kosmiczne

1.2 | Dyscyplina informatyka 30%
techniczna i telekomunikacja
Suma 100%
Laczna liczba punktéw ECTS, jaka student musi uzyska¢ w ramach 108,72
zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli co stanowi 51,77%
akademickich lub innych oséb prowadzacych zajecia
Laczna liczba punktéw ECTS, jaka student musi uzyska¢ w ramach 145,53
zaje¢ ksztalttujacych umiejetnosci praktyczne co stanowi 69,3%

Liczba punktéw ECTS, jaka student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ z
dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych - w 6
przypadku. kiel.‘ur_ﬂ(éw stu.c.iiéw prz_yporzqdkov.vanych QO dyscyplin w co stanowi 2,88%
ramach dziedzin innych niz odpowiednio nauki humanistyczne lub
nauki spoteczne

Liczba punktéw ECTS przyporzadkowana zajeciom lub grupom zaje¢ do 96
wyboru co stanowi 45,71%
Wymiar praktyk zawodowych oraz liczba punktéw ECTS, jaka student 960 godzin
musi uzyska¢ w ramach tych praktyk 28 punkty ECTS
Liczba godzin zaje¢ z wychowania fizycznego - w przypadku 60
stacjonarnych studiéw pierwszego stopnia i jednolitych studiéw 0 punktéw ECTS

magisterskich
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Tabela 7
Zajecia lub grupy zaje¢ ksztaltujacych umiejetnosci praktyczne
Nazwa zajec¢ lub grupy zajeé Forma/formy zajec¢ Laczna liczba Liczba
godzin punktow
ECTS
lAnaliza matematyczna Cwiczenia, praca wtasna 58,5 2,34
|Algebra liniowa z geometrig Cwiczenia, praca wiasna 58,5 2,34
Grafika inzynierska Pracownia specjalistyczna i projekt, 89,25 3,57
praca wlasna
Wprowadzenie do mechatroniki Projekt, praca wtasna 23 0,92
Matematyka dyskretna i metody Cwiczenia, praca wiasna 46 1,84
statystyki
Fizyka Laboratoria, praca wtasna 46 1,84
Laboratorium robotéw kotowych Laboratoria, praca wtasna 46 1,84
Wprowadzenie do OZE z elementami |Projekt, praca wtasna 23 0,92
prawa budowlanego
Podstawy elektrotechniki i metrologii Cwiczenia i laboratoria, praca 62,67 2,51
wlasna
Technika cyfrowa Laboratoria, praca wtasna 46 1,84
Podstawy programowania Pracownia specjalistyczna, praca 71,4 2,86
wtasna
Elektronika Pracownia specjalistyczna, praca 46 1,84
wlasna
)Algorytmy i struktury danych Pracownia specjalistyczna, praca 22 0,86
wtasna
Podstawy mechaniki i budowy maszyn |Cwiczenia i projekt, praca wlasna 53,5 2,14
Podstawy automatyki i automatyzacji |Cwiczenia i laboratoria, praca 78 3,12
wlasna
Podstawy robotyki Laboratoria, praca wtasna 47 1,88
Grafika komputerowa Pracownia specjalistyczna, praca 29,33 1,73
wtasna
Wprowadzenie do metod Pracownia specjalistyczna, praca 22 0,88
numerycznych wilasna
Programowanie obiektowe Pracownia specjalistyczna, praca 59,5 2,38
wtasna
Wstep do sieci komputerowych Laboratoria, praca wtasna 62,67 2,51
Systemy baz danych Pracownia specjalistyczna, praca 46 1,84
wtasna
Sygnaty i systemy dynamiczne Pracownia specjalistyczna, praca 46 1,84
wtasna
Programowanie w $rodowisku Pracownia specjalistyczna, praca 46 1,84
LabView wlasna
Podstawy sztucznej inteligencji Pracownia specjalistyczna, praca 46 1,84
wlasna
Programowanie inzynierskie Pracownia specjalistyczna, praca 62,67 2,51
(MATLAB) wlasna
Czujniki i przetworniki pomiarowe Pracownia specjalistyczna, praca 47 1,88

wilasna
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Programowanie systemdw sterowania [Laboratoria, praca wtasna 62,67 2,51
Napedy elektryczne Laboratoria, praca wtasna 46 1,84
Manipulatory przemystowe Laboratoria, praca wlasna 46 1,84
Wydziatowy projekt zespotowy Projekt, praca wtasna 21 4,84
Programowanie mikrokontroleréw Laboratoria i projekt, praca wtasna 80,25 3,21
Laboratorium robotéw kroczacych Laboratoria, praca wtasna 61 2,44
Podstawy Internetu rzeczy Pracownia specjalistyczna, praca 30 1,2
wlasna
Eksploatacja urzadzen elektrycznych [Pracownia specjalistyczna, praca 30 1,2
wtasna
Przedmiot specjalizacyjny 1 Projekt, praca wtasna 56 2,24
(Automatyzacja proceséow /
Komputerowe wspomaganie
projektowania / Technologie
magazynowania energii elektrycznej
Przedmiot specjalizacyjny 2 Projekt, praca wlasna 56 2,44
(Robotyzacja proceséw / Mechanika
uktad6éw wielocztonowych / Systemy
automatyki dla budynkéw)
Przedmiot specjalizacyjny 3 (Napedy [Pracownia specjalistyczna, praca 56 2,44
ptynowe / Wytrzymatos$¢ materiatéow i [wtasna
materiatloznawstwo / Automatyka w
produkcji energii odnawialnej)
Przedmiot specjalizacyjny 4 Projekt, praca wlasna 72,67 2,91
(Urzadzenia automatyki / Urzadzenia
mechatroniki / Automatyka w
instalacjach OZE)
Przedmiot specjalizacyjny 5 Pracownia specjalistyczna, praca 56 2,44
(Komputerowe narzedzia w wtasna
automatyce / Projektowanie
konstrukcji 3D / Monitorowanie
systemow OZE)
Przedmiot specjalizacyjny 6 Pracownia specjalistyczna, praca 72,67 2,91
(Sieci przemystowe PLC / Sieci wlasna
sterownikéw PLC / Sieci PLC w
instalacjach OZE)
Przedmiot specjalizacyjny 7 Projekt, praca wtasna 56 2,44
(Wizualizacja proceséw /
Projektowanie mechatroniczne /
Ekoenergetyka)
Przedmiot specjalizacyjny 8 (Projekt [Projekt, praca wiasna 86 2,84
zespotowy)
Zaktadanie i prowadzenie dziatalnoéci [Cwiczenia, praca wtasna 22 0,88
gospodarczej
Praktyka zawodowa Praktyka w zaktadzie pracy 960 28
Proseminarium Seminaria, praca wiasna 25
Seminarium dyplomowe I Seminaria, praca wlasna 35 2
Seminarium dyplomowe II Seminaria, praca wiasna 70 4
Przygotowanie pracy dyplomowej Praca wtasna i konsultacje z 18
promotorem, praca wlasna
Razem: 3284,25 145,53
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Tabela 8
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Zajecia lub grupy zaje¢ do wyboru

Nazwa zaje¢ lub grupy zajec

Forma/formy zajec

Laczna liczba
godzin

Liczba
punktéw
ECTS

Przedmiot spoteczny/Przedmiot
humanistyczny

Wyktady

30

2

Jezyk obcy 1

Cwiczenia

30

Jezyk obcy 2

Cwiczenia

30

Jezyk obcy 3

Cwiczenia

30

Jezyk obcy 4

Cwiczenia

30

Wydzialowy projekt zespotowy

Projekt

30

Przedmiot specjalizacyjny 1
(Automatyzacja procesow /
Komputerowe wspomaganie
projektowania / Magazyny energii
ogniwa paliwowe)

Projekt

i

45

WU WIN[(N| N

Przedmiot specjalizacyjny 2
(Robotyzacja proceséw /
Mechanika uktadow
wielocztonowych / Automatyka w
budynkach)

Projekt

45

Przedmiot specjalizacyjny 3
(Napedy ptynowe / Wytrzymatos$¢
materiatéw i materiatoznawstwo /
lAutomatyka w energetyce OZE)

Pracownia specjalistyczna

45

Przedmiot specjalizacyjny 4
(Urzadzenia automatyki /
Urzadzenia mechatroniki /
lAutomatyka w instalacjach OZE)

Projekt

45

Przedmiot specjalizacyjny 5
(Komputerowe narzedzia w
automatyce / Projektowanie
konstrukcji 3D / Monitoring i
wizualizacja pracy systemoéw OZE)

Pracownia specjalistyczna

45

Przedmiot specjalizacyjny 6
(Sieci przemystowe PLC / Sieci
sterownikow PLC / Sieci PLC w
instalacjach OZE)

Pracownia specjalistyczna

45

Przedmiot specjalizacyjny 7
(Wizualizacja proceséw /
Projektowanie mechatroniczne /
Ekoenergetyka)

Projekt

45

Przedmiot specjalizacyjny 8
(Projekt zespotowy)

Projekt

45

Proseminarium

Seminaria

15

Seminarium dyplomowe I

Seminaria

15

Seminarium dyplomowe II

Seminaria

30

Przygotowanie pracy dyplomowej

Razem:

1605
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Tabela 9

44

inZyniera / magistra inzyniera

Zajecia lub grupy zaje¢ umozliwiajace uzyskanie kompetencji inZynierskich, zawartych w
charakterystykach drugiego stopnia okreslonych w przepisach wydanych na podstawie art. 7 ust. 3
ustawy z dnia 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym Systemie Kwalifikacji - w przypadku
wnioskowania o pozwolenie na utworzenie studiéw konczacych sie uzyskaniem tytutu zawodowego

elektrycznych

Nazwa zaje¢ lub grupy zajec Forma/formy zajec taczna liczba Liczba
godzin punktéw
ECTS
Grafika inzynierska Wyktady i pracownia specjalistyczna 60 5
Wprowadzenie do mechatroniki ~ (Wyktady i projekt 45 2
Laboratorium robotéw kotowych |Laboratoria 30 2
Wprowadzenie do OZE z Wyktady i projekt 30 2
elementami prawa budowlanego
Podstawy elektrotechniki Wyktady, ¢wiczenia i laboratoria 45 4
i metrologii
Technika cyfrowa Wyktady i laboratoria 45 3
Podstawy programowania Wyktady, éwiczenia i pracownia 60 5
specjalistyczna
Elektronika Wyktady i laboratoria 45 3
Algorytmy i struktury danych Wyktady i pracownia specjalistyczna 30 2
Podstawy mechaniki i budowy Wyktady, ¢wiczenia i projekt 60 4
maszyn
Podstawy automatyki i Wyktady, ¢wiczenia ilaboratoria 90 5
automatyzacji
Podstawy robotyki Wyktady i laboratoria 60 4
Wprowadzenie do metod 'Wyktady i pracownia specjalistyczna 30 2
numerycznych
Programowanie obiektowe 'Wyktady i pracownia specjalistyczna 60 5
Wstep do sieci komputerowych Wyktady i laboratoria 45 3
Systemy baz danych Wyktady i laboratoria 45 3
Sygnaty i systemy dynamiczne 'Wyktady i pracownia specjalistyczna 30 2
Programowanie w srodowisku Wyktady i laboratoria 45 3
LabView
Podstawy sztucznej inteligencji Wyktady i laboratoria 45 3
Programowanie inzynierskie Wyktady i pracownia specjalistyczna 45 4
(MATLAB)
Czujniki i przetworniki pomiarowe [Wyktady i pracownia specjalistyczna 60 4
Programowanie systemow Wyktady i pracownia specjalistyczna 45 4
sterowania
Napedy elektryczne Wyktady i pracownia specjalistyczna 45 3
Manipulatory przemystowe Wyktady i laboratoria 45 3
Wydziatowy projekt zespotowy Projekt 30 2
Programowanie mikrokontroleréw [Wyktad, laboratoria i projekt 60 4
Laboratorium robotéw kroczacych |Pracownia specjalistyczna 45 2
Podstawy internetu rzeczy Wyktady i laboratoria 45 3
Eksploatacja urzadzen Laboratoria 30 1
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Wyktady i projekt

45

Przedmiot specjalizacyjny 1
(Automatyzacja procesow /
Komputerowe wspomaganie
projektowania / Magazyny energii i
ogniwa paliwowe)
Przedmiot specjalizacyjny 2 Wyktady i projekt
(Robotyzacja proceséw /
Mechanika uktadéw
wielocztonowych / Automatyka w
budynkach)
Przedmiot specjalizacyjny 3 Wyktady i pracownia specjalistyczna 45
(Napedy ptynowe / Wytrzymato$¢
materiatléw i materiatoznawstwo /
lAutomatyka w energetyce OZE)
Przedmiot specjalizacyjny 4 Wyktady i projekt 45 4
(Urzadzenia automatyki /
Urzadzenia mechatroniki /
|Automatyka w instalacjach OZE)
Przedmiot specjalizacyjny 5 Wyktady i pracownia specjalistyczna 45 3
(Komputerowe narzedzia w
automatyce / Projektowanie
konstrukcji 3D / Monitoring i
wizualizacja pracy systemow OZE)
Przedmiot specjalizacyjny 6 Pracownia specjalistyczna 45 4
(Sieci przemystowe PLC / Sieci
sterownikéw PLC / Sieci PLC w
instalacjach OZE)
Przedmiot specjalizacyjny 7 Wyktady i projekt 45 3
(Wizualizacja proceséw /
Projektowanie mechatroniczne /
Ekoenergetyka)
Przedmiot specjalizacyjny 8 Projekt 45 3
(Projekt zespotowy)
Praktyka zawodowa Praktyka zawodowa 960 28
Proseminarium Seminaria 15
Seminarium dyplomowe I Seminaria 15
Seminarium dyplomowe II Seminaria 30
Przygotowanie pracy dyplomowej |Praca wtasna 375 18

Razem: 3105 172
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